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Dziekujemy za wybdr naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowg obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Dokument nie stanowi informacji handlowe;j.

Zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg nie zwalnia Uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie,
stosowania zasad racjonalnego dziatania oraz przepiséw BHP.

Informacje zawarte w niniejszej publikacji sg aktualne na dzien jej opracowania. W przypadku wprowadzenia
istotnych dla Uzytkownika zmian, zostanie wydana nowa wersja dokumentu. Producent zastrzega sobie
mozliwo$é zmiany parametrow produktu bez powiadomienia.

Jezeli informacje zawarte w instrukcji obstugi okaza sie nie w petni zrozumiate nalezy zwrdcié¢ sie o pomoc do
Producenta. Wszelkie spostrzezenia na temat urzadzenia prosimy przestac na adres mailowy lub
korespondencyjny Producenta. Informacje te pozwolg obiektywnie oceni¢ wytwarzane produkty oraz postuzg jako
wskazoéwki przy dalszej ich modernizacji.

Urzadzenie posiada gwarancje na okres 12 miesiecy. Z jej zakresu wytgczone zostaty miedzy innymi: zitgcza
elektryczne, uszkodzenia mechaniczne, przepiecia, zwarcia oraz usterki czy awarie, ktérych przyczyng jest wadliwa
obstuga lub eksploatacja ze strony Kupujgcego/ Uzytkownika. W przypadku dokonywania reklamacji produktu
konieczne jest stosowanie REGULAMINU REKLAMACII dostepnego na stronie internetowej Producenta, pod
adresem: http://www.wobit.com.pl/download/.

UWAGA
@ Kazda inna forma uzycia urzadzenia niezgodna z formg opisang w niniejszej instrukcji

obstugi jest zabroniona. Producent zastrzega, ze nie ponosi kontraktowej, deliktowej,
karnej ani jakiejkolwiek innej odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku takiego
uzycia.

UWAGA

W celu optymalnego i bezpiecznego eksploatowania urzadzenia, prosimy o uwazne
zapoznanie sie i stosowanie w catosci do zalecen niniejszej instrukcji obstugi. Producent
zastrzega, ze nie ponosi kontraktowej, deliktowej, karnej ani jakiejkolwiek innej
odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku eksploatowania urzadzenia niezgodnie
z instrukcjg obstugi.

0 Zawarte w dokumentacji zdjecia urzadzenia mogg rézni¢ sie od jego rzeczywistego

wygladu, zaleznie od wersji i wyposazenia urzgdzenia oraz ewentualnych modyfikacji
ustalonych z klientem.
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1. Podstawowe zasady bezpieczenstwa i montazu

1.1. Zasady bezpieczenistwa

W celu optymalnego i bezpiecznego eksploatowania urzadzenia prosimy o uwazne zapoznanie sie i stosowanie do
wszelkich informacji oraz znakéw umieszczonych na urzadzeniu i/lub w niniejszej instrukcji.

1. Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy doktadnie zapoznaé sie z niniejszg instrukcjg obstugi
i zachowad jg do przysztego uzytku.

UWAGA
Uzytkowanie urzadzenia w sposdb niezgodny z zaleceniami niniejszej instrukcji moze powodowacé
zagrozenia dla zdrowia, spowodowa¢ uszkodzenie urzadzenia.

2. Nalezy zapewnié urzadzeniu wtasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia (np.: napiecie
zasilania, temperatura otoczenia, maksymalny pobdr pradu). Przekraczanie zalecanych parametréw pracy
moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

3. Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie przewody zostaty
podtgczone prawidtowo. Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytgczen przewodow, nalezy
wytgczy¢ napiecie zasilania.

4. Nalezy chronic urzadzenie przed przedostaniem sie do jej wnetrza jakichkolwiek przedmiotéw lub ptyndw.

OSTRZEZENIE
® Zabrania sie eksploatowania urzadzenia na zewnatrz. Prowadzi to do znacznego skrdcenia jego
zywotnosci.

5. Urzadzenie zostato zaprojektowane i wyprodukowane w sposéb, ktdry zapewnia jego prawidtowy
montaz, przytgczenie oraz bezpieczng prace; pod warunkiem odpowiedniego uzytkowania - zgodnie
z zasadami zawartymi w niniejszej instrukcji oraz z zachowaniem podstawowych zasad BHP.

6. Zabrania sie dokonywania jakichkolwiek modyfikacji urzadzenia, bez wczesdniejszej konsultacji
z Producentem. Nieautoryzowane zmiany mogg by¢ przyczyng uszkodzenia urzadzenia i powodujg utrate
gwarancji.

1.2. Zalecenia montazowe

W Srodowiskach, gdzie mogg wystepowal zaktécenia elektromagnetyczne, radiowe lub inne, zaleca sie
stosowanie nastepujgcych srodkéw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:
a) uziemiac lub zerowac metalowe szyny, na ktérych montowane sg urzadzenia,
b) nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzgdzenia duzej mocy bez odpowiednich filtrow sieciowych,
c) stosowacé ekranowanie przewodow zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym uziemienie dla
ekranu powinno by¢ podtaczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia,
d) unikaé¢ prowadzenia przewodow sterujgcych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim sgsiedztwie do
przewoddéw energetycznych i zasilajgcych,
e) unikaé bliskosci urzadzen generujacych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub impulsowych
(obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowg lub grupowa regulacjg mocy).
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2. Opis urzadzenia

2.1. Przeznaczenie

ADT42ETH jest 4-kanatowym przetwornikiem dla mostkowych czujnikdw tensometrycznych. Urzadzenie
umozliwia dokonywanie pomiaréw z czestotliwoscig do 120 pomiaréw/sekunde na kanat i efektywng
rozdzielczoscig do 19 bit.

Modut ADT42ETH moze byé¢ stosowany do zgrubnego lub precyzyjnego pomiaru sity (ciezaru). W zaleznosci od
zastosowanego czujnika istnieje mozliwos¢ pomiardw matych ciezaréw w zakresie graméw jak i duzych obcigzen
mierzonych w tonach. Dzieki mozliwosci sumowania pomiaréw z wybranych kanatéw moze by¢ uzywany
w wielo-czujnikowych systemach wagowych.

ADT42ETH posiada port USB, Ethernet oraz R$485. Dostep do urzadzenia moze odbywaé sie za pomocg protokotu
MODBUS-TCP/IP lub MODBUS-RTU umozliwiajgc bezposrednig komunikacje jednego lub kilku modutéw
jednoczesénie ze sterownikiem PLC czy panelem HMI. Port USB pozwala na odczyt danych w przeznaczonej do
ADT42ETH aplikacji PC.

Dodatkowe 2 wejscia pozwalajg na tarowanie oraz rejestrowanie pomiaréw w aplikacji PC na ,zadanie”, a 2
wyjscia sygnalizowanie progéw pomiarowych.

Wejicie tarujqce

uss

PC+ ADT42-PC

R5485
MODBUS

)

Crujnik sity 4

ETHERNET - .
2x MODBUS TCP Panel HMI / PLC

Wylicle
tranzystorowe

Rysunek 1. Mozliwos¢ potaczenia ADT42ETH - przyktady

Konfiguracja urzadzenia odbywa sie poprzez ztacze USB i program ADT42ETH-PC, ktdry oprdcz ustawien
urzadzenia umozliwia takze podglad aktualnych wartosci pomiarowych, ich rejestracje do pliku i na wykresie.
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Ustawienia
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Rysunek 2. Przyktadowe okno z aplikacji ADT42ETH-PC
a) zaktadka pomiary, b) zaktadka wykres

a)

Rysunek 3. Przyktady aplikacji z uzyciem ADT42ETH
a) pomiar ciezaru silosu, b) platforma najazdowa
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2.2. Opis ztaczy i diod sygnalizacyjnych
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Rys. 4 Opis ztgczy i panelu.

Tabela 1. Opis ztgczy

Nr (0]]13

Zasilanie

1 PE Uziemienie

2 V- Zasilanie 24V

3 V+ Zasilanie 24V

Wejscia optoizolowane

4 IN-COM | Masa wejs¢ optoizolowanych
5 IN2 Wejscie 2 (ZAPIS pomiarow)
6 IN1 Wejscie 1 (TARA)

RS485 MODBUS-RTU

7 RS-COM | Masa dla RS485

8 RS485-B | Sygnat -

9 RS485-A | Sygnat +

Wyjscia tranzystorowe

10 ouT2 Wyjscie 2, maks. 20 mA

11 OuT1 Wyjscie 1, maks. 20 mA

12 OouT+ Zasilanie wyjs¢

Wejscia czujnikow tensometrycznych dla kolejnych kanatéw
13, 18, 23, SH Ekran dla czujnikéw sity

28

14, 19, 24, E+ Zasilanie czujnika -

29

15, 20, 25, S+ Sygnat czujnika -

30

16, 21, 26, S- Sygnat czujnika +

31

17, 22, 27, E- Zasilanie czujnika +

32

Tabela 2. Opis diod sygnalizacyjnych

Opis diod sygnalizacyjnych

w PWR - Sygnalizacja zasilania modutu

() STAT - stan pracy urzadzenia. Miga zaleznie od
czestotliwosci pomiardw.

() cOM - Sygnalizacja komunikacji USB/ RS485 /
Ethernet

W ERR — btad urzadzenia / przecigzenie czujnika:
miga 0,2s — btad przetwornika
Swieci — przecigzenie kanatu
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2.3. Podtaczenie czujnikdw sity
Modut ADT42ETH moze wspotpracowaé z dowolnymi czujnikami sity z wyjsciem w standardzie mostka
o rezystancji nie mniejszej niz 150Q. Czujnik(i) nalezy podtaczy¢ wedtug ponizszego schematu.

; Czuijnik 1
i zasilanie +
— '
2 —{—hm
=z L | sygnat -
5 }.l zasilanie-
B e
4
~ \n
—
<L
=
<T
(o]

Rys. 5 Podtaczenie czujnikow sity.

UWAGA!
Nie nalezy zwiera¢ wyprowadzen zasilania czujnika (E+, E-), a takze zwiera¢ wyjscia E+ do innych
wyprowadzen, gdyz moze to spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

Btad! Nie moina odnaleié¢ zrédta odwotania. zawiera spis czujnikéw sity z oferty firmy WObit wraz z
znaczeniami kolorow przewoddw tych czujnikéw.

Tabela 3. Oznaczenia koloréw przewodow dla czujnikéw sity z oferty WObit?.

Model cz. | K200, K300, K500, K701, K801, K1401, K1501, KMM?20, KMM30, KMM40,
KB52, KB82, KMB19, K1101, K1506 K1600 KMM50, KMMG60, K1505,
Sygnaty KMB25, KMB31 EMS70, EMS150, EMS200
Zasilanie+ (V+) Biaty
Zasilanie- (V-) 3 Zotty 3
Sygnat+ (S+) Z6tty
Sygnat- (S-) Biaty Biaty Z6tty

1 Oznaczenia koloréw przewodow mogq ulec zmianie. Producent zastrzega sobie mozliwos¢ zmiany kolorow
przewoddw produktow bez powiadomienia Klienta oraz aktualizacji niniejszego dokumentu.
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2.4. Wejscia optoizolowane
ADT42ETH posiada dwa optoizolowane wejscia. Ich aktywacja nastepuje po podaniu napiecia 5..24 VDC (minimum
3V), pomiedzy dane wejscie, a ich wspdlny zacisk COM przez minimum 10 ms. By wejscie byto nieaktywne,
napiecie na nim nie powinno by¢ wieksze niz 1 V.

Tabela 4. Funkcje wejsc optoizolowanych.

IN1 Tarowanie wartosci sumarycznej pomiaru. Tarowanie trwa tak dtugo jak na wejsciu
(TARA) | IN1 wystepuje stan wysoki.

IN2 Wyzwalanie  zapisu  pomiaréw do pliku w aplikacji ADT42ETH-PC.
(TRIG) | W zaleznosci od trybu wyzwalania ustawionego w aplikacji ADT42ETH-PC wyzwalanie
zapisu moze odbywac sie pojedynczo na zbocze rosngce lub ciggle na stan wysoki na
wejsciu.

TARA —=mm
6
‘T'—E'“‘I-.RL. 5 IN2
— @4 |CcOM
5..24 VDC

Rys. 6 Schemat podtgczenia do wejs¢ optoizolowanych.

2.5. Wyjscia
ADT42ETH posiada dwa niskoprgdowe wyjscia PNP, o obcigzalnosci do 20 mA wyjscie, ktdre mogg sygnalizowacd
ustalone progi mierzonej sity. Zacisk OUT+ stuzy do zasilania wyjs¢. Wyjscia moga sterowac np. wejsciami
sterownika PLC lub przekaznikiem elektronicznym.

@ 12/0UT+ |
® 110UTL /\i::{
@®100UT2 1 o

Rys. 7 Wyjscia tranzystorowe.

UWAGA!
Ze wzgledu na ograniczong do 20 mA wydajnos¢ pragdowg wyjscia nie mogg by¢ stosowane do bezposredniego
zatgczenia elementdw typu przekaznik elektromagnetyczny, kontrolka sygnalizacyjna itp.
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3. Konfiguracja urzadzenia

3.1. Potaczenie przez USB
Ztacze USB uzywane jest do komunikacji z programem ADT42ETH-PC. Program jest bezptatny i nalezy go pobrac ze
strony producenta. Po podtgczeniu do komputera PC? za pomocy przewodu?® i uruchomieniu programu
ADT42ETH-PC powinna pojawi¢ sie informacja o potaczeniu z urzadzeniem. Nie wymagana jest instalacja
sterownikéw do portu USB. W przypadku braku potgczenia nalezy odtgczy¢ USB od urzadzenia, odczekaé kilka
sekund i sprébowac potaczy¢ sie ponownie.

85 ADTAZETH-PC ver: 101 [E=REaR™ >

Ustawienia

Status Doiaaemal Polgczono z ADT42ETH @ 1,01 STANDARD ]
g Wykres x Ustawienia

¥ R
Rejestracia

‘ % Pomiary
I

Rysunek 8. Okno aplikacji — przyktad potaczenia komputera PC z ADT42ETH

UWAGA!
Potaczenie USB podatne jest na zakiécenia w sieci zasilajacej oraz na zakidcenia elektromagnetyczne
wystepujace w warunkach przemystowych. W przypadku pojawiania sie probleméw z komunikacjg nalezy
zastosowac dodatkowe elementy zabezpieczajace w postaci:
= zastosowania filtrow sieciowych,
= zastosowania przewodu USB dobrej jakosci, o dtugosci < 1,5m wyposazonego w koraliki ferrytowe,
=  zastosowania optoizolowanych HUBéw USB po stronie komputera PC.
Przy wiekszych zakiéceniach moze zdarzyc¢ sie, ze komunikacja nie bedzie mozliwa.

podczas komunikacji z urzagdzeniami USB HID. W przypadku problemdédw z komunikacjg nalezy podtaczyé

Znane s3 problemy z kompatybilnoscig portu USB 3.0 (niebieski kolor gniazda) w systemie Windows 7
0 sterownik do portu USB 2.0.

3.2. Konfiguracja wejs¢ tensometrycznych i pomiaréw
Po uruchomieniu aplikacji nalezy przejs¢ do zaktadki Ustawienia X, a nastepnie do zaktadki Wejscia

tensometryczne L.

2 Komputer PC nie jest czeécig urzadzenia ADT42ETH.

3 Przewdd USB B mini — USB B nie jest czeécig urzadzenia ADT42ETH.
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Rysunek 9. Okno aplikacji — konfiguracja wejsc¢

tensometrycznych i pomiarow

Okreéla ilo$¢ sumowanych kanatéw. Sumowane kanaty sg
widoczne jako ,,Wartos¢ sumaryczna”.

Tara (dziata tak samo jak podanie sygnatu na wejscie IN1)
powoduje wyzerowanie aktualnie wskazywanej wartosci

Opcje filtracji pozwalajg zmniejszyé lub zniwelowac
»wahania” dla osiggniecia jak najwyzszych stabilnosci

Pomiar stabilnosci — pozwala okresli¢ czy mierzona wartosc
jest stabilna —tj. czy przestata zmieniac sie w czasie.
Ustawienie jednostek pomiarowych i precyzji wyswietlanej

Ustawienia parametréw czujnikdw tensometrycznych: stata
mostka [mV/V] oraz zakres mostka [N]. Umozliwia takze
wyzerowanie danego kanatu oraz odwrdcenie znaku

Odczytanie i zapisanie wprowadzanych parametréw do
modutu, przywrdcenie ustawien fabrycznych
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Wartosc sumaryczna = Caujnik 1 + Offset - pomiaru .
Filtracia pomiarow Pomiar stabiinoécl Jednostii pomiardw 4)
Czestiwosc pomiarow: |50 fsek  ~ Maks, rommica 1,000
) o Jecnostk; |k Klogramy v
Poziom filtracyi: 1 - Tos¢ probek: 100 r
Caas ustalania 20ms Crsustania 2,00 Praeanek: 3 ¥
Ustawienia czunkon 5)
Czujnik 1 Czujnik 2 Czujnik 3 Czujnik 4 wartosci
Wartodé aktuaina: 0 0 0 0
Zakres caujnika [N): 50 50 50 50 6)
Stata czujnika [mV/V]: 1,0000 1,0000 1,0000 1,0000
[l Odwréé znak Odwric znak Odwréé znak Odwréé znak
“25\31234| ‘ [ o E=D | [ o k25 ‘ B | ‘ B | H
= pomiaru.
A : - 7)
© oicys &) zapisz D Praywrsé fabryezne (7
Status: ... Fps: 102fs Rejestracia do phiu: &

Konfiguracja parametréw czujnika tensometrycznego (6)

Dla czujnika sity nalezy wprowadzi¢ nastepujgce parametry:

obudowie czujnika.

Zakres czujnika [N] (Capacity) - Znamionowe obcigzenie uzytego czujnika w N, podawane zazwyczaj na

Stata mostka [mV/V] (Rated Output) - czuto$é uzytego czujnika w mV/V, podawana zazwyczaj na

obudowie czujnika lub w jego dokumentacji. Standardowo jest to warto$¢ z zakresu 1...2mV/V.

Ponadto dla kazdego kanatu wejsciowego mozna odwrdéci¢ sygnat mierzony (zmiana znaku z + na -) za pomocg

opcji ,,0dwréé znak”.

Przycisk ,Zero” n powoduje wyzerowanie wartosci. Zapisanie parametréw powoduje takze zapamietanie

offsetu zerujgcego.

Konfiguracja filtracji i predkosci pomiaréw (3)

ADT42ETH pozwala konfigurowaé czestotliwosé pomiaréw (od 4 do 120 pomiardéw / sekunde) oraz poziom
filtracji (1..128 prébek) dla kazdego kanatu niezaleznie (3). Oba parametry przektadajg sie na ,Czas ustalania”
pomiaru oraz stabilnos¢ mierzonej wartosci.

Tabela 5. Zaleznos¢ miedzy predkosciq / filtracjqg pomiaréw, a stabilnoscig.

Poziom filtracji

Czestotliwos¢

Duza
(120/s)

Mata
(4/s)

Maty Mata stabilnos¢ (+ 1/5000) Srednia stabilno$é¢ (+ 1/50000)
(1) Szybki pomiar (0.01 s) Srednia predkos¢ (0.25 s)

Duzy Srednia stabilnoéé (+ 1/50000) Duza stabilnos¢ (+ 1/500000)

(128) Srednia predkosé (1 s) Wolny pomiar (32 s)
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Wieksza wartosc¢ filtracji zwieksza stabilnos¢

sygnatu z czujnika.

-

Sita

T

pomiardw, jednak powoduje wolniejszg odpowiedZ na zmiane

Sita rzeczywista

Rys. 10 Wptyw filtracji na stabilnos¢ i czas ustalania pomiaru.

W aplikacjach, gdzie konieczne jest uzyskanie najwiekszej dokfadnosci zalecane jest ustawianie matej

czestotliwosci oraz duzej filtracji. Z kolei tam gdzie konieczne jest wykonywanie szybkich pomiaréw nalezy ustawic

duzg predkos¢ oraz mniejszg filtracje.

zaktécenia od urzadzen zewnetrznych (szczegdlnie falowniki i przetworniki napiecia, sterowniki silnikow)

0 Na stabilno$¢ i doktadno$¢ pomiaréw moze mie¢ wptyw duzo czynnikdw zewnetrznych takich jak:

dtugos¢ przewodu czujnika, stabilnos¢ zasilania urzadzenia itp.

Sygnalizacja stabilnosci pomiaru (4)

Pomiar stabilnosci pozwala okresli¢ czy mierzona sita (lub masa) ustabilizowata sie (przestatg sie zmieniac

w czasie) i zasygnalizowac taki stan.
“Sika

Maks. réznica +§---------———- - -4

Maks.rénica- - -—-——— - - - - Mg __J______2

Czas ustalania

Pomiar stabilny

Filtracja pomiardw

Czestliwosc pomiardw: |16 /sek -
Poziom filtraji:

Czas ustalania 496 ms

Rys. 11 Pomiar stabilnosci

Jednostki pomiaréw

Jednostki:
Przecinek:

Rys. 12 Widok z aplikacji ADT42ETH-PC — przyktadowe ustawienia pomiaru stabilnosci
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Parametr ,Maks. réznica” - nalezy wprowadzi¢ wartos¢, ktéra nie powinna by¢ przekraczana (w zakresie +/-
okreslonym przez uzytkownika), aby pomiar byt uznany za stabilny.

Parametr ,llos¢ préobek” — nalezy wprowadzi¢ ilos¢ kolejnych prébek, ktére brane sg pod uwage podczas

okreslania stabilnosci.

Wartos$¢ ,Czas ustalania” (s) informuje, w jakim czasie mierzona warto$¢ nie powinna wykraczaé poza parametr
»Maks. réznica”, aby pomiar zostat uznany za stabilny. Czas ustalania = llo$¢ prébek / czestotliwo$é pomiaru.

Jednostki pomiaréw (5)

Jednostki pomiaréw okreslajg docelowe jednostki pomiaru (N — niutony, g - gramy, kg — kilogramy, T — tony, F -
funty). Takze wartos$ci dostepne przez interfejs MODBUS przechowywane sg w ustawionych jednostkach. Opcja
»,Doktadnos¢” ustala ilos¢ miejsc dziesietnych wskazywanych wartosci w programie ADT42ETH-PC i nie wptywa na
rzeczywistg doktadnos¢ pomiaru.

3.2.1. Przyktadowa konfiguracja
Przyktad: Dwa czujniki tensometryczne 1,5 mV/V, o zakresie 500 N.

1) Ustawienie Sumowane kanaty: , 1 +2” (1)
2) Woprowadzenie dla czujnikéw 1i 2 w okienku ,Zakres mostka” wartosci 500
Wprowadzenie dla czujnikdw 1 i 2 w okienku ,,Stata mostka” wartosci 1,5 (2)

3) Wyzerowanie offsetu czujnikdw — przycisk n dla kazdego kanatu niezaleznie lub u dla wszystkich
kanatow jednoczesnie (3) (Uwaga, wczesniej czujniki powinny zosta¢ podtgczone do urzadzenia)
4) Zapisanie ustawien do urzadzenia — przycisk ,Zapisz” (4)
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-
$95 ADT42ETH-PC ver: 1.01 | &

Ustawienia

Status Pofaczono z 11,01

| d)info |
-Pomnry|.wm|.nemaqa .l-’s‘ﬂw'e"'a
Ustawienia
3 , S
s J Wejsca tensometryczne Komunikacja
Wartos¢ sumaryczna:
Sumowane kanaly: 142 @:ﬂmx: 00 et |
Wartosc sumaryczna = Caujnik 1 + Czujnk 2 + Offset B
Filtracja pomiarow = = Pomiar stabiinosa Jednostki pomiarow
Caestiwosc pomiaréw: |50 /sek v Maks, rézmica 1,0 —
= , Sesnost; (ko Hogramy ]
Poziom fitracy: [18 - To¢prébek: 100 =
- > -
Czas ustalania 320 ms Czasustalania 2,005 Praechel: (S
Ustawienia czujnikow
Czujnik 1 Czujnik 2 Czujnik 3 Czujnik 4 |
Wartos¢ aktualna: 0 0 0 0
Zakres cauika [N]: 500 @ 500 50 s
Stata czunika [mV/V]: 15 19 1,0000 1,0000 d
Odwréé znak [T] odwréé znak Odwroé znak Odwroé znak )

[u1u01234® [ 0o | ;7.m | lﬂ.z«so J [77.7;] '
=

Status: ...

Fps: 103/s  Rejestracja do piiu: IS

&

Rys. 13 Przyktadowe okno z aplikacji ADT42ETH — zakfadka ustawienia wejs$¢ tensometrycznych

3.3. Komunikacja RS485 / Ethernet

=Y
W aplikacji ADT42ETH-PC nalezy przejs¢ do zaktadki Ustawienia ., a nastepnie do zaktadki Komunikacja .

[0 orezeriac vercson S ] 1) Konfiguracja interfejsu R5485 (Modbus RTU)
Ustawienia
—— o Nalezy wprowadzi¢ parametry transmisji takie same jak

g p— %o w urzgdzeniu MASTER. Adres urzadzenia powinien by¢
indywidualne dla kazdego urzadzenia potgczonego w

l W sieci RS485.

2) Konfiguracja Ethernet (Modbus TCP)
| oitomes ) o Nalezy wprowadzi¢ parametry sieci Ethernet do ktorej
| paree —— 1 podtaczone jest ADT42ETH.

Ethernet Modbus TCP/IP
AdresTP ADT42  192.168.0.102
Maska podsied 255.255.255.0

Bramadomysiha  192.168.0.1

Port

M adesmac GisRisEs i @

@) B T ET——

Status: ..,

Fps: 102/s  Rejestracia do piku: [N

Rys. 14 Przyktadowe okno z aplikacji ADT42ETH — zaktadka ustawienia komunikacji

ADT42ETH pozwala na komunikacje z urzgdzeniami zewnetrznymi za pomocg RS485 w protokole Modbus RTU
oraz Ethernet Modbus TCP/IP. Sygnalizacja komunikacji wskazywana jest przez migajacg diode COM.

@ www.wobit.com.pl Instrukcja obstugi: ADT42ETH str.14



3.4. Wyjscia tranzystorowe

- _——
5 ADTA2ETH-PC ver.: 101

Status polaczenia  Polaczono z ADT42ETH : 1,01 STANDARD

foc) EW"“’ ‘ — x Ustawienia

-Punliv

....Wq;éuatasmecrm|mkmuﬁqa Wyjsda
e

| Wyjscie OUT 1 jako sygnalizacia stabilnosd pomiaréw

| Wyjécie OUT2 jako sygnalizacia przediazenia @ !

(ST atza0ia ProGOW POmar Gy e

. Wartoido Wartoicdo  Sumafloczyn - Stan wyjéda gdy
WrBe  poounona WSkl a1 wamkew | Warnek2 Wartofdo Lo eiion
outs

OFF Nieaktywne v

ourz §
OFF  [neaktywne v

Status: ...

Fps: 101/s  Rejestragia do pliu: |

Ustawienia i

2.

Funkcje OUT1/2

Wyjscie OUT1 jako sygnalizacja stabilnosci
pomiarow — wyjscie zostanie aktywowanie, gdy
pomiary na kanale zsumowanym sg stabilne (tj.
wszystkie kanaty, ktére sg sumowane sg stabilne).
Wyjscie OUT2 jako sygnalizacja przecigzenia —
wyjscie  zostanie aktywowane, gdy ktorys
z sumowanych kanatéw zostanie przecigzone.

Progi i warunki aktywacji wyjs¢ OU1/2.

Rys. 15 Przyktadowe okno z aplikacji ADT42ETH — zaktadka ustawienia wyjs¢

Przyktad : Wyjscie OUT1 ma by¢ zatgczone gdy wartosé na wejsciu 2 przekroczy 500

" Wartosé do Wartosé do  Sumafiloczyn Wartosé do Stan wyjscia gdy
Wyistie  porgwnania Warunek 1 yaunkn 1 warunkiw Warunek 2 NarR warunki spetnione
outt -
O [wepez ] [>[] s

=l
=]

; Akbywne

-

Przyktad : Wyjscie OUT1 ma by¢ zatgczone w przedziale mierzonej wartosci sumarycznej od 100 do 200.

2N Wartosé do Wartosé do  Sumafiloczyn
Wyjscie

) Stan wyjécia gdy
Wartosc do i >
pordwnania Warunek 1 ka1 warunkéw Warunek 2 e warunki spetnione
ouT1 ] i . i
OFF  |Suma : [» 1:}‘ 100,00 |orRaz | [« [¢] |200

4. Komunikacja RS485 / Ethernet

[N

| Aktywne | :ﬂ

Port RS485 / Ethernet moze byé uzywany do komunikacji ze sterownikiem PLC, panelem HMI badZ innym
urzadzeniem obstugujgcym protokét Modbus RTU lub Modbus TCP/IP i pracujgcym jako urzadzenie nadrzedne

(MASTER).
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Uzywane funkcje MODBUS

Nr funkcji (hex)

Nazwa skrétowa
funkgji

Tabela 6. Funkcje MODBUS

0x01 X1 Odczyt stanu wyjsé

0x02 X0 Odczyt stanu wejsé

0x05 Zapis pojedynczego bitu

0x15 Zapis wielu bitow

0x03 X3 Odczyt X rejestrow

0x06 X4 Zapis pojedynczego rejestru
0x10 Zapis N rejestrow (dla liczb REAL)

Mapa rejestrow ADT42ETH

Statusy kanatéw

Typ

zmiennej

Tryb (funkcja
Modbus)

Tabela 7. Mapa rejestrow.

ERROR=0, NOSENSOR=1, CONNECTED=2, STABLE=3, OVERLOAD=4

0 CH_SUM_STATUS INT R (X3) Status sumy kanatéw | ERROR=0

1 CH1_STATUS INT R (0x03) Status kanatu 1 NOSENSOR=1

2 CH2_STATUS INT R (0x03) Status kanatu 2

3 CH3_STATUS INT R (0x03) Status kanatu 3 CONNECTED=2

4 CH4_STATUS INT R (0x03) Status kanatu 4
STABLE=3
OVERLOAD=4

Wartosci przechowywane w rejestrach typu INT (liczba catkowita)

5 CH_SUM_ACT_INT DINT R (0x03) Wartos$¢ sumaryczna aktualna

7 CH_SUM_MAX_INT DINT R (0x03) Wartos$¢ sumaryczna maksymalna

9 CH1_ACT_INT DINT R (0x03) Wartosc¢ aktualna kanat 1

11 CH2_ACT_INT DINT R (0x03) Wartosc¢ aktualna kanat 2

13 CH3_ACT_INT DINT R (0x03) Wartos¢ aktualna kanat 3

15 CH4_ACT_INT DINT R (0x03) Wartosc¢ aktualna kanat 4

17 CH1_MAX_INT DINT R (0x03) Wartos$¢ maks. kanat 1

19 CH2_MAX_INT DINT R (0x03) Wartos$¢ maks. kanat 2

21 CH3_MAX_INT DINT R (0x03) Wartos¢ maks. kanat 3

23 CHA_MAX_INT DINT R (0x03) Wartos¢ maks. kanat 4

Wartosci przechowywane w rejestrach typu REAL (liczba zmiennoprzecinkowa)

25 CH_SUM_ACT_REAL REAL R (0x03) Wartos$¢ sumaryczna pomiaru

27 CH_SUM_MAX_REAL REAL R (0x03) Wartos$¢ sumaryczna maksymalna

29 CH1_SUM_ACT_REAL | REAL R (0x03) Wartosc¢ aktualna kanat 1

31 CH2_SUM_ACT_REAL | REAL R (0x03) Wartosc¢ aktualna kanat 2

33 CH3_SUM_ACT_REAL | REAL R (0x03) Wartosc¢ aktualna kanat 3

35 CHA4_SUM_ACT_REAL | REAL R (0x03) Wartosc¢ aktualna kanat 4

37 CH1_SUM_MAX_REAL | REAL R (0x03) Wartos$¢ maks. kanat 1

39 CH2_SUM_MAX_REAL | REAL R (0x03) Wartos$¢ maks. kanat 2

41 CH3_SUM_MAX_REAL | REAL R (0x03) Wartos$¢ maks. kanat 3

www.wobit.com.pl

Instrukcja obstugi: ADT42ETH

str.16



43 | CH4_SUM_MAX_REAL | REAL | R(0x03) | Wartos¢ maks. kanat 4
Parametry czujnikéw sity
45 TENS1_SENS REAL R/W (0x03/ 0x16) Czutos$¢ czujnika kanatu 1
47 TENS2_SENS REAL R/W (0x03/ 0x16) Czutosc czujnika kanatu 2
49 TENS3_SENS REAL R/W (0x03/ 0x16) Czutos¢ czujnika kanatu 3
51 TENS4_SENS REAL R/W (0x03/ 0x16) Czutos¢ czujnika kanatu 4
53 TENS1_RANGE REAL R/W (0x03/ 0x16) Zakres czujnika kanatu 1
55 TENS2_RANGE REAL R/W (0x03/ 0x16) Zakres czujnika kanatu 2
57 TENS3_RANGE REAL R/W (0x03/ 0x16) Zakres czujnika kanatu 3
59 TENS4_RANGE REAL R/W (0x03/ 0x16) Zakres czujnika kanatu 4
61 SUM_OFFSET REAL R/W (0x03/ 0x16) Offset dla wartosci sumarycznej
Progi zataczania wyjs¢ OUT1/0UT2
63 OUT1_VAL1 REAL R (0x03)/W (0x10) Wartos¢ poréwnania 1 wyjscia OUT1
65 OUT1_VAL2 REAL R (0x03)/W (0x10) Wartos¢ poréwnania 2 wyjscia OUT1
67 OUT2_VAL1 REAL R (0x03)/W (0x10) Wartos¢ poréwnania 1 wyjscia OUT2
69 OUT2_VAL2 REAL R (0x03)/W (0x10) Wartos¢ poréwnania 2 wyjscia OUT2
Rejestry bitowe
4000 SUM_MAX_RESET BIT W (0x05) Zerowanie wartosci maks. sumarycznej
4001 CH1_MAX_RESET BIT W (0x05) Zerowanie wartosci maks. kanatu 1
4002 CH2_MAX_RESET BIT W (0x05) Zerowanie wartosci maks. kanatu 2
4003 CH3_MAX_RESET BIT W (0x05) Zerowanie wartosci maks. kanatu 3
4004 CH4_MAX_RESET BIT W (0x05) Zerowanie wartosci maks. kanatu 4
4005 SUM_TARA BIT W (0x05) Tarowanie wartosci sumarycznej
4006 CH1_ZERO BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 1
4007 CH2_ZERO BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 2
4008 CH3_ZERO BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 3
4009 CH4_ZERO BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 4
4010 CH1234_ZERO BIT W (0x05) Zerowanie kanatéw 1..4
5000 IN1 BIT R(0x01) Odczyt stanu wejsé
5001 IN2
6001 OuUT1 BIT R(0x01) Odczyt stanu wyjs¢

ouT2

R - odczyt rejestru, W - zapis

UWAGA: Liczba 4-bajtowa typu REAL w dwoch rejestrach. Pierwszy rejestr zawiera mtodszg czesé liczby, drugi starszg. By odczytaé wartosé

liczby REAL nalezy odczyta¢ dwa rejestry (X, X+1), a nastepnie wykona¢ odpowiednig konwersje.
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5. Parametry techniczne

Tabela 8. Parametry mechaniczne

( 7 Parametry mechaniczne
Wymiary obudowy: 120 x 101 x 23 mm
N Masa: ok. 100 g
N
(=]
Zakres temperatur 5..50°C
pracy:
/ \ — :
7 =1 R / Stopien ochrony: IP20
IN Mocowanie uchwyt na szyne DIN
w
< § >

Tabela 9. Parametry elektryczne

Parametry elektryczne

Zasilanie 10...30 VDC, 150 mA

Wejscia czujnikdw tensometrycznych | Zasilanie czujnikéw: 5 V (takze czujniki 10 V)

Maks. napiecie wejsciowe: +39 mV,

Rozdzielczos¢: 0,001% FS (dla typowego mostka o czutosci
2 mV/V)

Btad temperaturowy: 0,0025%/C°

Czestotliwo$¢ pomiaréw: 4... 120 / s / kanat

Czas wstepnego wygrzewania: okoto 10 min

Wejscia cyfrowe IN1, IN2 Optoizolowane,

Stan niski: 0 V (maks. 1 V), stan wysoki: +24 V (5...24 V)
Min. df. impulsu >10 ms,

Wyjscia tranzystorowe OUT1, OUT1 | Tranzystorowe OC typu PNP

Maksymalna obcigzalnos¢ pragdowa: 0,02 A

Stan niski: 0 V

Stan wysoki: OUT+ (napiecie na zacisku OUT+)
Komunikacja RS485 Modbus RTU (domysinie 38400bps, 8:n:1, adres: 1)
ETHERNET Modbus TCP/IP (domysIny adres : 192.168.0.102)
USB: (min. v1.1)
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