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Dziekujemy za wybdr naszego produktu!

Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowa obstuge i poprawna eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwagg przez naszych specjalistéw i stuzg jako
opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie
przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowa¢ o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego
zastosowania.

Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego wihasciwosci.
Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametréw produktow bez powiadomienia.

e  Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen.
e  Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1.Zasady bezpieczenstwa i montazu

1.1. Zasady bezpieczenstwa

e Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcja obstugi;

e Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnié sie, ze wszystkie przewody zostaty
podtgczone prawidtowo;

e Nalezy zapewnic wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzgdzenia
(np.: napiecie zasilania, temperatura, maksymalny pobdr pradu);

e Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytaczen przewoddw, nalezy wytgczy¢ napiecie zasilania.

e Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np.: medycznych, w pojazdach, itp.)
wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajgcych btedom funkcjonowania.

e Niniejsze urzadzenia nie mogg by¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to spowodowac
porazenie pragdem i skrécic czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.

e Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia lub pozaru.

1.2. Zalecenia montazowe

W Srodowiskach o poziomie zaktdcen, ktére nie sy znane, zaleca sie stosowanie nastepujgcych srodkéw
zapobiegajgcych ewentualnemu zaktécaniu pracy urzadzenia:

e Uziemia¢ lub zerowaé metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady;

e Nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzadzenia duzej mocy bez odpowiednich filtréw sieciowych;

e Stosowal ekranowanie przewoddw zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym uziemienie dla
ekranu powinno by¢ podtgczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia;

e Dla zasilania silnika stosowaé skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowac koralik ferrytowy
zaktadany na przewdd;

e Unika¢ prowadzenia przewodéw sterujgcych (sygnatowych) rownolegle lub w bliskim sasiedztwie do
przewodoéw energetycznych i zasilajgcych;

e Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub impulsowych
(obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy).
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2.Opis urzadzenia

2.1 Przeznaczenie

ADTA42 jest uniwersalnym 4-kanatowym przetwornikiem dla mostkowych czujnikéw tensometrycznych. Uktad
pozwala na dokonywanie pomiaréw z doktadnoscia dochodzacg do 100.000 dziatek, co umozliwia bardzo
precyzyjny pomiar dziatajacych sit.

Modut ADT42 ma wszechstronne zastosowanie zaréwno w przemysle jak i laboratoriach badawczych, wszedzie
tam, gdzie istnieje konieczno$¢ zgrubnego lub precyzyjnego pomiaru sity (ciezaru). W zaleznosci od
zastosowanego czujnika istnieje mozliwos¢ pomiardw matych ciezardw w zakresie graméw jak i duzych obcigzen
mierzonych w tonach. Dzieki mozliwos$ci sumowania pomiaréw z wybranych kanatéw moze byé wykorzystany w
wielo-czujnikowych systemach wagowych.

ADT42 posiada 2 wyjscia tranzystorowe, oraz 2 izolowane wejscia (w tym jedno tarujgce). Wbudowane tryby
pracy pozwalajg zastosowac urzadzenie np. w aplikacjach dozujgcych z pominieciem dodatkowych kontroleréow
sterujgcych. Mierzone wartosci mogg by¢ takze konwertowane na sygnat analogowy w standardzie 0-10V (wersja
ADTA42-U) lub (0)4-20mA (wersja ADT42-1). Dostep do urzadzenia moze odbywac sie takze przez magistrale RS485
w protokole MODBUS-RTU umozliwiajgc bezposrednig komunikacje jednego lub kilku modutéw jednoczesnie ze
sterownikiem PLC czy panelem HMI.
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Konfiguracja urzadzenia odbywa sie poprzez ztgcze USB i program ADT42-PC, ktdry oprdcz ustawien urzadzenia
umozliwia takze podglad aktualnych wartosci pomiarowych, ich rejestracje do pliku i na wykresie.
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Przyktady aplikacji z wykorzystaniem ADT42 (pomiar ciezaru silosu, platforma najazdowa)

Wiasciwosci

Pomiar sygnatu z czterech tensometrycznych czujnikéw sity

Konwersja mierzonej wartosci na site w N lub ciezarw g, kg, T, f

Mozliwos¢ odczytu z kazdego kanatu niezaleznie lub sumy z kanatow

Funkcje filtracji pomiaréw

Wyjscie 0-10V (ADT42-U) / (0)4-20mA (ADT42-1) z mozliwoscig skalowania
2 optoizolowane wejscia (tarujace i uniwersalne)

2 wyijscia tranzystorowe z konfigurowalnymi progami zadziatania

Interfejs RS485 do komunikacji z innymi urzgdzeniami w standardzie MODBUS-RTU
Ztacze USB do konfiguracji przetwornika i akwizycji danych pomiarowych

Opis ztacz i diod sygnalizacyjnych

@ O © @ o

PWR COM TARA OUT1 OUT2

* ZASILANIE
12..24VDC

Rys. 1 Opis ztgcz i panelu.

(\[g

Opis

Wyjscie analogowe 0-10V/ 4-20mA

1

GND

Masa wyjscia analogowego

2

AOUT

Wyjscie 0-10V / 4-20mA — zalezne od
wersji

Wejscia optoizolowane

3 IN1 Wejscie 1 (TARA)
4 IN2 Wejscie 2 (M-TARA on/off, ZAPIS)
5) COM Masa wejs¢ optoizolowanych

RS485 MODBUS-RTU

6

A

Sygnat +

7

B

Sygnat -

Wyjscia tranzystorowe

8 OuUT1 Wyijscie tranzystorowe 1, maks. 0,5A
9 0ouT2 Wyjscie tranzystorowe 2, maks. 0,5A
10 GND Masa wyjsc¢

Zasilanie

11 VDC+ Zasilanie 12-24 VDC

12 GND Masa zasilania

Wejscia czujnikdw tensometrycznych

13,17,21, 25 E+ Zasilanie czujnika +
14, 18, 22, 26 S+ Sygnat czujnika +
15, 19, 23, 27 S- Sygnat czujnika -

16, 20, 24, 28

Zasilanie czujnika -

~______ oOpisdiodsygnalizacyjnych

() cOM - Sygnalizacja komunikacji R5485 / USB

G PWR - Sygnalizacja zasilania modutu
W TARA - Stan wejscia IN1 (TARA)

@ ouT1/2 - Stan wyjéc 172
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2.4 Zasilanie

Modut ADT42 moze by¢ zasilany napieciem w zakresie 12 - 24 VDC (maks. 36 VDC). Pobér pragdu wynosi maks.
150mA (dla podtgczonych 4 czujnikéw sity). Podczas wykorzystania wyjs¢ tranzystorowych nalezy doliczy¢ prad
pobierany z tych wyjs¢ (maks. 0,5A / wyjscie).

2.5 Podtaczenie czujnikow sity

Modut ADT42 moze wspotpracowac z dowolnymi czujnikami sity z wyjSciem w standardzie mostka o rezystancji
nie mniejszej niz 150Q. Czujnik(i) nalezy podtaczy¢ wedtug ponizszego schematu.

Czujnik 4
4. _________
Czujnik 3
4. _________
Czujnik 2
¢t —————————

Czujnik 1

Zasilanie +

-

Rys. 2 Podfaczenie czujnikéw sity.

UWAGA!

Przewody czujnikdw posiadajg najczesciej dodatkowy oplot ekranujacy, ktéry potaczony jest z
metalowg obudowg czujnika. Sygnat ten moze by¢ podtgczony do masy zasilania ADT42, jednak
nie zaleca sie tego robi¢, gdy czujnik przymocowany jest do metalowej konstrukcji, ktéra mozna
znajdowac sie na innym potencjale zasilajgcym.

UWAGA!
Nie nalezy zwiera¢ wyprowadzen zasilania czujnika (E+, E-), a takze zwiera¢ wyjscia E+ do innych
wyprowadzen, gdyz moze to spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

Model cz. | K200, K300, K500, K701, K801, K1401, K1501, KMM?20, KMM30, KMMA40,
KB52, KB82, KMB19, K1101, K1506 K1600 KMM50, KMMG60, K1505,
Sygnaty KMB25, KMB31 EMS70, EMS150, EMS200
Zasilanie+ (V+) Biaty
Zasilanie- (V-) a Zotty 3
Sygnat+ (S+) Zotty
Sygnat- (S-) Biaty Biaty Z6tty

Tab. 1 Oznaczenia koloréw przewoddw dla czujnikéw sity z oferty WObit. UWAGA moze sie zdarzy¢, ze kolory wyprowadzen sygnatéow
moga ulec zmianie.
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2.6 Wejscia optoizolowane

ADT42 posiada dwa optoizolowane wejscia. Ich aktywacja nastepuje po podaniu napiecia 5..24VDC (minimum
3V), pomiedzy dane wejscie, a ich wspdlny zacisk COM przez minimum 10ms. By wejscie byto nieaktywne,
napiecie na nim nie powinno by¢ wieksze niz 1V.

Wejscie = Opis
IN1 Tarowanie wartosci sumarycznej pomiaru. Tarowanie trwa tak dtugo jak na wejsciu
IN1 wystepuje stan wysoki.
IN1 = 0 -> tarowanie nieaktywne
IN1 = 1 -> tarowanie aktywne
IN2 Przetaczenie miedzy wartoscia z uwzglednieniem tary i bez.
IN2 = 0 -> sygnat wyjsciowy = sygnat sumaryczny po wytarowaniu
IN2 =1 -> sygnat wyjsciowy = sygnat sumaryczny przed wytarowaniem
Tab. 2 Funkcje wejs¢ optoizolowanych.

WEJSCIA

Rys. 3 Wejsé optdi;oidwane.
2.7 Wyijscia tranzystorowe

ADT42 posiada dwa wyjscia tranzystorowe typu PNP o obcigzalnosci do 0.5A kazde, ktérych progi lub zakresy
dziatania mogg by¢ dowolnie konfigurowane (za pomocg programu ADT42-PC). Przyktadowo wyjscie moze by¢

skonfigurowane tak, by zatgczato sie po przekroczeniu danej wartosci lub, gdy bedzie znajdowato sie miedzy
dwoma wartosciami.

Rys. 4 Wyjscia tranzystorowe.

UWAGA!

Obwdd wyjs¢ zabezpieczony jest bezpiecznikiem polimerowym. Przekroczenie dopuszczalnego pradu na
ktéryms z wyjs¢ spowoduje wytaczenie obu wyjsé.

2.8 Wyjscie analogowe 0-10V/4-20mA

Wyjscie analogowe stuzy do przetwarzania mierzone;j sity (ciezaru) na napiecie w zakresie 0-10V (dla wersji
ADT42-U) lub prad 0(4) — 20mA (dla wersji ADT42-I)

AOUT
o —

<+
0-10V \
4-20mA r—— \
W fﬂ’ WYJSCIE ANALOGOWE
#our 0-10V/4-20mA |
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3. Konfiguracja przetwornika

3.1 Potaczenie przez USB

Ztacze USB wykorzystywane jest do komunikacji z programem ADT42-PC stuzgcym do konfiguracji urzgdzenia oraz
akwizycji danych pomiarowych. Po podtgczeniu do komputera PC i uruchomieniu programu ADT42-PC powinna
pojawic sie informacja o potgczeniu z ADT42. Nie wymagana jest instalacja sterownikéw do portu USB.

UWAGA!

1) Potaczenie USB nalezy wykonaé zawsze przed wigczeniem zasilania sterownika.

2) Potaczenie USB podatne jest na zakitécenia w sieci zasilajagcej oraz na zakidcenia
elektromagnetyczne wystepujagce w warunkach przemystowych. W przypadku pojawiania sie
problemdéw z komunikacjg nalezy zastosowa¢ dodatkowe elementy zabezpieczajgce w postaci:

= Stosowania filtrow sieciowych,

= Stosowania przewodu USB dobrej jakosci, o dtugosci < 1,5m wyposazonego w koraliki ferrytowe

=  Stosowania optoizolowanych HUBSw USB po stronie komputera PC

Przy wiekszych zakiéceniach moze zdarzy¢ sie, ze komunikacja nie bedzie mozliwa.

podczas komunikacji z urzagdzeniami USB HID. W przypadku probleméw z komunikacjq nalezy podtaczyé

0 Znane s3 problemy z kompatybilnoscig portu USB 3.0 (niebieski kolor gniazda) w systemie Windows 7
sterownik do portu USB 2.0.

3.2 Konfiguracja wejs¢ tensometrycznych i pomiaréw

Po uruchomieniu aplikacji ADT42-PC nalezy przejs¢ do zaktadki Ustawienia ., a nastepnie do zaktadki Wejscia
tensometryczne g

Ty Slaky 1) Pozwala okresli¢ ilo$¢ aktywnych wejs¢. Przyktadowo

przy pracy zdwoma czujnikami sity nalezy wybraé 1 +
2. Wartosci z wybranych kanatow sg dostepne jako
niezalezne pomiary oraz jako ich suma. Wyniki sg
prezentowane w zaktadce ,, Pomiary”.

2) Opcje filtracji pozwalajg zmniejszy¢ lub zniwelowac
»wahania” dla osiggniecia jak najwyzszych stabilnosci
pomiaru.

3) Ustawienia parametréw czujnikéw tensometrycznych:
stata mostka [mV/V] oraz zakres mostka [N].
Umozliwia takze wyzerowanie danego kanatu.

mmm——t | 4) Powoduje wyzerowanie sumarycznej wartosci

Bttarn| mierzonej. Jest on réwnoznaczny z podaniem sygnatu

o il na wejscie IN1(TARA) .

5) Opcje jednostek pomiaru oraz precyzji wyswietlania
wartosci pomiarowych (ilos¢ miejsc po przecinku).

6) Odczytanie i zapisanie wprowadzanych parametréw
do modutu, przywrécenie ustawien fabrycznych

P (

[ - e pe—— ——
Ustawienia

o s

=

Konfiguracja wejs¢ dla czujnikow sity sprowadza sie do okreslenia ilosci uzywanych kanatéw (1) oraz ustawienia
parametréw zastosowanych czujnikdw tensometrycznych (3).
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Ustawienie parametréw podtaczonych czujnikow sity

Dla czujnika sity nalezy wprowadzi¢ nastepujace parametry:

Zakres czujnika [N] - Znamionowe obcigzenie uzytego czujnika w N, podawane zazwyczaj na obudowie czujnika.
Stata mostka [mV/V] - czuto$¢ uzytego czujnika w mV/V, podawana zazwyczaj na obudowie czujnika lub w jego
dokumentacji. Standardowo jest to wartos¢ z zakresu 1...2mV/V.

Ponadto dla kazdego kanatu wejsciowego mozna odwrdci¢ sygnat mierzony (zmiana znaku z + na -) za pomocg

opcji ,,0dwréc znak” oraz wyzerowac kanat przyciskiem ,,Zero” n

Filtracja pomiaréow

ADT42 posiada ciagly filtr usredniajgcy ustawiany w zakresie 0...99 prébek oraz tryb pomiaréw ,Szybki” i ,Wolny”
(2).

Wieksza wartosc¢ filtracji zwieksza stabilnos¢ pomiaréw, jednak powoduje wolniejszg odpowiedZz na zmiane
sygnatu z czujnika. Dodatkowo ustawienie trybu ,wolnego” zmniejsza 8-krotnie czestotliwos¢ pomiardw, zyskiem
poprawy stabilnosci.

4 sita
I Sita rzeczywista
I ! (Filtracja 0)
I i Filtracja 10
I,_\/___‘ i Filtracja 100
1 i
— |

)
f—1
L ! a

Czas

Rys. 5 Wptyw filtracji na warto$¢ pomiaru.

Jednostki pomiaréow
Jednostki pomiardéw (5) okreslajg docelowe jednostki pomiaru (N —niutony, g- gramy, kg — kilogramy, T — tony, F-
funty). Takze wartosci dostepne przez interfejs MODBUS przechowywane sg w ustawionych jednostkach. Opcja

»,Doktadnos¢” ustala ilos¢ miejsc dziesietnych wskazywanych wartosci w programie ADT42-PC i nie wptywa na
rzeczywistg doktadnos¢ pomiaru.

3.2.1 Przyktadowa konfiguracja

Przyktad: Dwa czujniki tensometryczne 1,5mV/V, o zakresie 500N.

1) Ustawienie aktywnych wejs¢ na ,1 + 2”7 (1)
2) Woprowadzenie dla czujnikéw 1 i 2 w okienku ,Zakres mostka” wartosci 500 (3)
3) Woprowadzenie dla czujnikéw 1 i 2 w okienku ,Stata mostka” wartosci 1,5 (3)

4) Wyzerowanie offsetu czujnikdéw — przycisk n dla kazdego kanatu niezaleznie lub u dla wszystkich
kanatow jednoczesnie (3)
5) Zapisanie ustawien do urzadzenia — przycisk ,Zapisz” (6)

Dla pomiaréw wolnozmiennych zaleca sie ustawic filtracje na ,,Wolna” i dobra¢ poziom filtracji dla uzyskania
kompromisu miedzy stabilnoscig pomiaréw, a szybkosScig reakcji na zmiane sity (2). Kazdg zmiane wartosci nalezy
zapisac przyciskiem ,Zapisz” (6)
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3.3 Konfiguracja wyjs¢ i RS485

Po uruchomieniu aplikacji ADT42-PC nalezy przejs¢ do zaktadki Ustawienia X, a nastepnie do zaktadki Wyjscia,
RS485 s,

gLz =8 1) Ustawienia wyjscia analogowego. A — wybdr Zrédta
= me:m — oxte sygnatu przesytanego na wyjscie 0-10V/4-20mA, B —
| e O skalowanie wyjscia analogowego
2) Ustawienia wyjs¢ tranzystorowych OUT 1i OUT2.
3) Ustawienia parametrow komunikacji RS485 MODBUS
4) Odczytanie i zapisanie wprowadzonych parametréw
do modutu, przywrécenie ustawien fabrycznych

J g“

S r

D Praywedt fabrycme ‘ l

Stats Resesyacys do pibu: AETINIIA

3.3.1 Konfiguracja wyjscia analogowego

Opcje te pozwalajg na okreslenie:
=  Wartosci sterujacej (A), ktéra przekazywana bedzie na wyjscie analogowe. Jako wartos¢ sterujgcg mozna
wybracd jeden z 4 kanatéw lub sume z aktywnych kanatow.
= Przeskalowania wartosci wyjsciowej (B) w stosunku do sygnatu sterujacego.

W zaleznosci od wersji modutu dostepne bedzie odpowiednie wyjscie analogowe:
=  ADT42-U — modut z wyjsciem napieciowym — mozliwy wybér 0-10V
=  ADT42-1 — modut z wyjsciem prgdowym — mozliwy wybdr 0-10mA lub 4-20mA

Przyktad 1: Dla wartosci sumarycznej w zakresie 0-2000 wyjscie analogowe ma sie zmieniaé w zakresie 4mA do
20mA

1) Ustawienie trybu wyjscia na 4-20mA

2) Woybranie wartosci sterujgcej Suma

3) Ustawienie Wyjscie = 4mA dla wartosci: 0

4) Ustawienie Wyjscie = 20mA dla wartosci: 2000

5) Zapisanie ustawien przyciskiem Zapisz

Przykfad 2: Dla wartosci z kanatu 1 w zakresie 0 do 500 wyijscie analogowe ma sie zmienia¢ w zakresie od 10V do
ov

1) Ustawienie trybu wyjscia na 0-10V

2) Woybranie wartosci sterujgcej Wejscie 1

3) Ustawienie Wyjscie = 0V dla wartosci: 500

4) Ustawienie Wyjscie = 10V dla wartosci: 0

5) Zapisanie ustawien przyciskiem Zapisz

ADT42 - instrukcja obstugi - 29-12-2015 www.wobit.com.pl

&



3.3.2 Konfiguracja wyjs¢ tranzystorowych
Opcje te pozwalajg skonfigurowa¢ warunki zatgczania / wytaczania wyjs¢ tranzystorowych OUT1 i OUT2.

Przykiad : Wyjscie OUT1 ma by¢ zatgczone gdy wartosé na wejsciu 2 przekroczy 500

s, Wartosé do Wartosé do  Sumafiloczyn Wartosé do Stan wyjscia gdy
Wyijscie pordwnania Warunek 1 warunku 1 warunkdw Warunek 2 warunku 2 warunki spetnione
outt : o . = =
OFF " |weigce2 [v| |>[¢]| |s00 -/

£ [=] Aktywne v
; N

Przyktad : Wyjscie OUT1 ma by¢ zatgczone w przedziale mierzonej wartosci sumarycznej od 100 do 200.

e ‘Wartoéé do Wartoéé do  Sumafiloczyn Wartoé do Stan wyjécia gdy
Wyjscie pordwnania Warunek 1 warunkuy 1 warunkdw Warunek 2 warunku 2 warunki spetnione
OFF | |suma v| | |¢] 100,00 loraz || |« |¢| |200 |aktywre ||

[N

3.3.3 Konfiguracja RS485 MODBUS

Opcje pozwalajg ustawié¢ predkos¢ transmisji MODBUS w zakresach: 9600, 19200, 38400, 5760, 115200 oraz
ustawic adres slave w zakresie 1-247.

ADT42 - instrukcja obstugi - 29-12-2015 www.wobit.com.pl

&



RS485 moze by¢ wykorzystany do komunikacji ze sterownikiem PLC, panelem HMI badz innym urzgdzeniem
obstugujgcym protokét MODBUS-RTU. Port RS485 w ADT42 nie posiada izolacji galwanicznej, nalezy wiec
zapewnic taki sam potencjat masy dla ADT42 i urzagdzenia nadrzednego.

DomysIne parametry transmisji:
= Predkos¢: 38400bps, bity: 8, bit stopu: 1, parzystosc: brak
= Adres Modbus: 1

Predkos¢ transmisji oraz adres slave ADT42 moze by¢ zmieniony za pomocg programu ADT42-PC.

Uzywane funkcje MODBUS

Nr funkcji (hex) Opis

1 (0x01) Odczyt stanu wyjs¢ (OUT1, OUT2)
2 (0x02) Odczyt stanu wejs¢ (IN1, IN1)

3 (0x03) Odczyt X rejestrow

5 (0x05) Zapis pojedynczego bitu

16 (0x10) Zapis N rejestrow (dla liczb REAL)

Mapa rejestréow ADT42 (firmware ver. 105)

\EVANTE] Typ zmiennej Tryb (funkcja
modbus)

Wartosci przechowywane w rejestrach typu INT (liczba catkowita)

0 (*1) SUM_INT INT R (0x03) Wartos¢ sumaryczna pomiaréw
2 (*3) SUM_MIN_INT INT R (0x03) Zarejestrowana wartos¢ minimalna
2 (*3) SUM_MAX_INT INT R (0x03) Zarejestrowana warto$¢ maksymalna
3 (*4) CANALO_INT INT R (0x03) Wartosc z kanatu 1
4 (*5) CANAL1_INT INT R (0x03) Wartoé¢ z kanatu 2
5 (*6) CANAL2_INT INT R (0x03) Wartosc¢ z kanatu 3
6 (*7) CANAL3_INT INT R (0x03) Wartosc z kanatu 4
7 (*8) ANALOG_INT INT R (0x03) Wartos¢ z wyjscia analogowego (x1000)

Wartosci przechowywane w rejestrach typu REAL (liczba zmiennoprzecinkowa)
8-9 (*9-10) SUM_REAL REAL R (0x03) Warto$¢ sumaryczna pomiaru
10-11(*11-12) | SUM_MIN_REAL REAL R (0x03) Zarejestrowana wartos¢ minimalna
12-13(*13-14) | SUM_MAX_REAL REAL R (0x03) Zarejestrowana wartos¢ maksymalna
14 -15 (*15-16) CANALO_REAL REAL R (0x03) Wartosc z kanatu 1
16 -17 (*17-18) CANAL1_REAL REAL R (0x03) Wartosc z kanatu 2
18 -19 (*19-20) CANAL2_REAL REAL R (0x03) Wartosc z kanatu 3
20-21(*21-22) | CANAL3_REAL REAL R (0x03) Wartos¢ z kanatu 4
22 -23 (*23-24) | ANALOG_REAL REAL R (0x03) Wartos¢ z wyjscia analogowego
24 -25 (*25-26) OUT1_VAL1 REAL R (0x03)/W (0x10) | Wartos$¢ poréwnania 1 wyjscia OUT1
26 -27 (*27-28) OUT1_VAL2 REAL R (0x03)/W (0x10) | Wartos$¢ poréwnania 2 wyjscia OUT1
28 -29 (*29-30) OUT2_VAL1 REAL R (0x03)/W (0x10) | Wartos$¢ poréwnania 1 wyjscia OUT2
30-31(*31-32) OUT2_VAL2 REAL R (0x03)/W (0x10) | Wartos$¢ poréwnania 2 wyjscia OUT2
32-33(*33-34) TENS1_SENS REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr stata mostka kanatu 1 [mV/V]
34 -35 (*35-36) TENS2_SENS REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr stata mostka kanatu 2 [mV/V]
36 -37 (*37-38) TENS3_SENS REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr stata mostka kanatu 3 [mV/V]
38 -39 (*39-40) TENS4_SENS REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr stata mostka kanatu 4 [mV/V]
40 -41 (*41-42) | TENS1_RANGE REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr zakres mostka kanatu 1 [N]
42 -43 (*43-44) | TENS2_RANGE REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr zakres mostka kanatu 2 [N]
44 -45 (*45-46) | TENS3_RANGE REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr zakres mostka kanatu 3 [N]
46 -47 (*47-48) TENS4_RANGE REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr zakres mostka kanatu 4 [N]
48 -49 (*49-50) SUM_COEF REAL R (0x03)/W (0x10) | Parametr mnoznik wartosci sumarycznej
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50-51 (*51-52) | SUM_OFFSET REAL | R (0x03)/W (0x10) | Parametr offset wartosci sumarycznej
Wartosci 1 - bitowe
4000 (*4001) MIN_MAX_RESET BIT W (0x05) Zerowanie wartosci min/maks.
4001 (*4002) TARA BIT W (0x05) Tarowanie wartosci sumarycznej
4002 (*4003) ZERO_CANAL1 BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 1
4003 (*4004) ZERO_CANAL2 BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 2
4004 (*4005) ZERO_CANAL3 BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 3
4005 (*4006) ZERO_CANAL4 BIT W (0x05) Zerowanie kanatu 4
4006 (*4007) ZERO_ALL BIT W (0x05) Zerowanie kanatéw 1..4
5000 (*5001) INPUTS BIT R(0x02) Odczyt stanu wejéé
bit 0 —IN1, bit 1 —IN2
6000 (*6001) OUTPUTS BIT R(0x01) Odczyt / ustawienie wyjs$¢
6000 (*6002) 0ouT1 W(0x05) bit 0 — OUT1,
6001 (*6003) ouT2 bit 1 - 0UT2

* dla adresowania rozpoczynajacego sie od 1 (offset adresu +1)

R - odczyt rejestru, W - zapis

UWAGA: Liczba 4-bajtowa typu REAL w dwdch rejestrach. Pierwszy rejestr zawiera mtodszg czesé liczby, drugi starszg. By odczytaé wartosé
liczby REAL nalezy odczyta¢ dwa rejestry (X, X+1), a nastepnie wykona¢ odpowiednig konwersje.

Konwersja 2 rejestrow (4 bajty) na liczbe 32 bitowg (REAL)

Rejestr_X HI <-> Bajtl
Rejestr_X LO <-> Bajt0
Rejestr_X+1 HI <-> Bajt3

Rejestr_X+1 LO <-> Bajt2
Liczba_32_bit = Bajt3<<24 + Bajt2<<16 + Bajtl<<8 + Bajt0, lub Liczba_32_bit = Rejestr_2 + Rejestr_3<<16

Przyktadowe ramki komunikacyjne MODBUS
Odczyt wartosci z rejestru SUM_IREAL (Funkcja: 03, Adres rejestru: 0)

Zapytanie (MODBUS MASTER -> ADT42) \ Odpowiedz (ADT42-> MODBUS MASTER)

Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01

Funkcja 0x03 Funkcja 0x03

Adres rejestru Hi 0x00 Ilo$¢ bajtow 0x04
Adres rejestru Lo 0x00 Rejestr 0x02 Hi REAL (Bajt 1)
llos¢ rejestrow Hi 0x00 Rejestr 0x02 Lo REAL (Bajt 0)
Ilos¢ rejestrow Lo 0x02 Rejestr 0x03 Hi REAL (Bajt 3)
CRC Hi 0xC4 Rejestr 0x03 Lo REAL (Bajt 2)

CRC Lo 0x0B CRC Hi 8 bit

CRC Lo 8 bit

Tarowanie — ustawienie bitu rejestru TARA (Funkcja: 05, Adres rejestru: 4001)

Zapytanie (MODBUS MASTER -> ADT42) \ Odpowiedz (ADT42) -> MODBUS MASTER)
Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x05 Funkcja 0x05
Adres rejestru Hi OxOF Adres rejestru Hi OxOF
Adres rejestru Lo OxA1l Adres rejestru Lo OxA1l
Rejestr 0x00 Hi OxFF Rejestr 0x00 Hi OxFF
Rejestr 0x00 Lo 0x00 Rejestr 0x00 Lo 0x00
CRC 16 bit CRC 16 bit
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5. Informacje uzupetniajace o czujnikach sity

5.1 Typy czujnikow sity

Firma WObit posiada w ofercie szereg czujnikdw do pomiaru sit w zakresach pojedynczych niutonéw jak i setek
kilo-niutonéw. W zaleznosci od sposobu mocowania i sposobu mierzone;j sity (Sciskanie, rozcigganie) dostepne s3
czujniki o réznych ksztattach (tabela ponizej).

.| Do pomiaru sit Sciskajgcych. Zakresy sit 0..350N.
Belkowy .| | Przyktadowe modele: K200, K300
iﬁT;;:J
|

Do pomiaru duzych sit Sciskajgcych. Zakresy sit 0..75kN.

S-ksztattny Przyktadowe modele: K1401, K1501, K1505, K1506, K1600

Do pomiaru matych i duzych sit sciskajgcych. Zakresy sit 0..100kN.

Okragty - "ﬁ Przyktadowe modele: KB52, KB82, KMB19, KMB25, KMB31, KMM30, KMM50,
KMM60,
Do pomiaru matych i duzych sit sciskajgcych i rozciggajgcych. Zakresy sit 0..50kN.
Okr'ag’fy z ‘ Przyktadowe modele: KMM20, KMM40
gwintem
Do pomiaru duzych sit Sciskajgcych i rozciggajacych. Zakresy sit 0..200kN.
cylindryczny ’fa' l Przyktadowe modele: K1101

5.2 Zakres pomiarowy czujnika

Znamionowe obcigzenie dla czujnika to wielkos$¢ sity, ktéra okresla gérna . —
wartoé¢ zakresu pomiarowego (wartoé¢ podawana dla czujnika jako zakres [MSA&RaSCA >200% F

mostka (F) w N). Graniczne obciazenie +200% F

Obcigzenie uzytkowe to najwieksza sifa, dla ktérej wystepuje jednoznaczny | Uzytkowe obcigzenie +150% F
zwigzek pomiedzy sitg, a sygnatem wyjsciowym (wartos¢ sygnatu zmienia sie

liniowo w stosunku do przytozonej sity). Moze wynosi¢ maks. 150% zakresu . L. >
. Znamionowe obcigzenie +100% F 3
czujnika (mostka). o
©
—— €
Obciazenie graniczne to najwieksza sita, ktora jest zdolny przyja¢ czujnik bez | Zerowe obciazenie O[N] S
jego uszkodzenia. Moze wynosi¢ maks. 200% zakresu czujnika. @
Znamionowe obcigzenie -100% F =
Obcigzenie niszczace oznacza site przytozong w osi czujnika, ktorej N
przekroczenie moze prowadzi¢ do mechanicznego zniszczenia czujnika.
Uzytkowe obcigzenie -150% F
Graniczne obcigzenie -200% F

Stata charakterystyczna np. czujnika KMM60 wynosi 1,5mV/V + 2%. Btad
czujnika okreslajg nastepujgce wielkosci: tolerancja liniowosci wynoszaca
0,2% zakresu pomiarowego, tolerancja zera 2% zakresu pomiarowego,

histereza 0,2% zakresu i bfad petzania mierzony w czasie 30 minut 0,1%. Wspodtczynnik temperaturowy punktu zerowego i
statej charakterystycznej wynosi 0,1% zakresu/10°C. Wejsciowa rezystancja mostka wynosi 380 Q +10%, a wyjsciowa 350Q
+5%.
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6. Parametry techniczne

‘
( 7 Wymiary obudowy: 120x 101 x 23 mm
Masa: ok. 100g
Zakres temperatur pracy: 5..50°C
. Stopien ochrony: 1P20,
B Mocowanie uchwyt na szyne DIN
/ \
C— 1 [T >y v
IN
w
< § >

ADT42-U — modut z wyjsciem napieciowym

ADT42-l - modut z wyjsciem prgdowym (0/4-20mA)

Parametry elektryczne

Zasilanie

12...24 VDC, 150mA + prad wyjéé OUT1, OUT2

Wejscia czujnikéw tensometrycznych

Zasilanie czujnikdw: 5V (takze czujniki 10V)
Maks. napiecie réznicowe: +39mV,
Rozdzielczo$¢: 0,001% FS (dla typowego mostka o czutosci
2mV/V)
Btad temperaturowy: 0,0025%/C°
Czestotliwo$é pomiardw (tryb filtracji wolny/szybki)
= 1 aktywny kanat: 10Hz / 80Hz
= 2 aktywne kanaty: 1,2Hz / 10Hz
= 3 aktywne kanaty: 0,8Hz / 6,5Hz
= 4 aktywne kanaty: 0,6Hz / 5Hz
Czas wstepnego wygrzewania: okoto 10 min

Wejscia cyfrowe IN1, IN2

Optoizolowane,
Stan niski: OV (maks. 1V), stan wysoki: +24V (5...24V)
Min. dt. impulsu >10ms,

Woyjscia tranzystorowe OUT1, OUT1

Tranzystorowe OC typu PNP

Maksymalna obcigzalnosé prgdowa: 0,5A

Stan niski: OUT = 0V

Stan wysoki: OUT = VDC (napiecie zasilania modutu)

Wyjscie analogowe 0-10V
(wersja ADT42-U)

Tryb: 0-10V :
V min = 0,015V, V max = 10V, obcigzalnos¢ maks. 20mA
Rozdzielczosé¢: £3mV, Doktadnosé 10mV (0,1% FS)

Wyjscie analogowe 0/4-20mA
(wersja ADT42-1)

Tryb: 0/4-20mA :
I min=0,1mA, | max = 24mA
Rozdzielczos$¢: +13pA, Doktadnosé 0,05mA (0,25% FS)

Komunikacja

RS485 MODBUS-RTU, (domyslnie 38400bps, 8:n:1, adres: 1)
USB: 1.1,2.0
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