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SDC107
Sterownik silnika DCdo 7 A
z regulacjq predkosci, pradu, kierunku obrotéw

SDC107 jest sterownikiem przeznaczonym dla silnikéw pradu statego (DC)
o mocach do okoto 150 W.

Sterownik pozwala m.in. na kontrole predkosci i kierunku obrotow silnika
oraz aktywna redukcje prgdu maksymalnego pobieranego przez silnik
do 7A.

Predkos¢ silnika moze by¢ zadawana za pomocg zewnetrznego sygnatu
0- 5V lub poprzez wbudowany potencjometr.

Funkcja limitu pragdu pozwala ograniczy¢ maksymalny prad pobierany przez
silnik i zapobiec jego przegrzaniu lub uszkodzeniu.
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Wiasciwosci:
= Ciggty prad maks. silnika 7 A
= Regulowane ograniczenie pradu maks. silnika
- Wejscia: 0-5 V, Start, Kierunek, Limit+, Limit-
= Wyjscia: Btad, Osiagniety prad maks., Hamulec
=  Whbudowany potencjometr
= Optoizolowane wejscia
. Diody sygnalizujgce stan pracy sterownika
= Zabezpieczenie przecigzeniowe i termiczne
=  Kompaktowa obudowa na szyne DIN

Parametry techniczne:

Opis Parametr

Zasilanie 12..36 VDC
Prad ciagty maks. 7A / \ Potencjometr
silnika . . e ksissnzze FF PREDKOSC
Prad w impulsie 20A/1ms ( ; R‘E?Z:i
maks. i B ite
Wejécia sterujace: Optoizolowane 2 . 3 i %"355[‘?»?%"‘”‘]
Start, Kierunek, Stan niski 0 V (maks. 2 V), jm: g g e
Limit+, Limit- stan wysoki 5...36 V POWER iwos 2 N START
Wejscie analogowe 0-5V Zavizie t‘
Wyijscia: OUT ERR, Tranzystorowe PNP (source),
UM.I,T. maks. 50 mA Przyktad potaczen SDC107
Wyjscie OUT BRAKE NPN, maks. obcigzenie 2 A
(hamulec)
Chtodzenie Pasywne
Temperatura pracy 5-50°C
Mocowanie Uchwyt na szyne DIN
Wysokos¢: 101 mm
Obudowa Szeroko$¢: 17,5 mm
Dtugos¢: 80,5 mm
Masa 100 g
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Instrukcja uruchomienia

W celu optymalnego i bezpiecznego eksploatowania urzgdzenia prosimy o uwazne zapoznanie
sie istosowanie do wszelkich informacji oraz znakéw umieszczonych na urzadzeniu i/lub
w instrukcji obstugi dostepnej na stronie www.

Obok znajduje sie QR kod prowadzacy do strony. Najbardziej aktualna wersja instrukcji oraz
programu SDC107-PC jest dostepna na stronie internetowej www.wobit.com.pl.

Srodki ostroznosci:
Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy dokfadnie zapoznad sie z instrukcja obstugi urzadzenia i zachowac jg do
przysztego uzytku. Podstawowe informacje pozwalajace na bezpieczne uzytkowanie umieszczone zostaty na urzadzeniu.

Opis ztacz i diod sygnalizujacych:

Tabela 1. Opis ztqcz

Zasilanie
1 VDC+ Zasilanie 12-36 VDC
2 GND Masa zasilania
2 m; Zaciski dla silnika
Hamulec, enkoder
T = o 1 5 V+BRAKE Zasilanie hamulca
& &8 b & gl ioored - Mo 6 OUT BRAKE Wyjécie dla hamulca (NPN)
;;gf,::ii“ % :"‘:E?E:‘f’a' crace ' 7 GND Masa
(@3] svour isf}‘oi{:&:‘é?ﬂ:&:m“ ::E‘.;.\ | 1 g Ezgi Wejscia dla enkodera (opcjonalnie)
o | 2t 10 +5V OUT Wyjécie +5V do zasilania potencjometru
E ouTERR [ 44 Wejscie
b ot 11 ENABLE Zezwolenie na prace
i g 2t 12 DIR Wejscie wyboru kierunku
; sl & 3 13 LIMIT P Wejscie sygnatu limitu L (dla kierunku DIR=1)
é ; 14 LIMIT N Wejscie sygnatu limitu P (dla kierunku DIR=0)
15 COoOM Masa dla wejs¢
Wyjscia
16 OUT LIMIT Wyjscie sygnalizujgce limit pradu
Rysunek 1. Opis ztqcz i panelu 17 OUT ERROR Wyjscie sygnalizujgce btad
18 GND Masa dla wyjs¢ (wspdlna z masg zasilania)
Wejscie analogowe 0-5 V / RS485
19 +5V OUT Wyjscie +5V do zasilania zewnetrznego potencjometru
2 0-5V IN r::fjie sygnatu analogowego dla regulacji predkosci /

21 RS-485-A (+)
22 RS-485-B (-)
23 GND Masa

Interfejs RS485 (opcjonalnie)

Tabela 2. Opis diod sygnalizujgcych

Diody sygnalizujace

U POWER sygnalizacja zasilania
sygnalizacja btedu / ograniczenie pradu:
. = miga szybko (0,2 s on /0,2 s off) — btgd, zwarcie lub przecigzenie
9 ERROR = miga wolno (0,3 s on /1 s off) — btad, napiecie zasilania poza zakresem (12...36 V)
lub przekroczenie dopuszczalnej temperatury sterownika
= Swieci — osiggniety ustawiony limit pradu lub prad maksymalny sterownika
sygnalizacja pracy silnika:
READY - s'V\./ieci —silnik pracu.jle .(EI\.IA'BLE = QN) .
= miga — aktywne wejscie limitu kraricowego (ENABLE = ON i aktywny LIMIT N lub P*)
*aktywny limit = stan wysoki na wejsciu LIMIT dla przetgcznika LIMIT-LEVEL = OFF lub stan niski dla przetacznika LIMIT-LEVEL = ON
Tabela 2. Opis przetgcznikow
Przetaczniki
S1 POT-INT WHtaczenie regulacji predkosci z potencjometru wewnetrznego
S2 POT-MODE Tryb ograniczenia pradu
S3 SOFT-START Funkcja tagodnego startu silnika
S4 BRAKE-STOP Funkcja hamowania przy braku sygnatu ENABLE oraz sygnatach kraricowych
S5 LIMIT-LEVEL Zmiana polaryzacji wejs$¢ czujnikdw kraricowych (S5 ON — kraricdwka aktywna w stanie niskim)
S6 AUTO-REVERSE Automatyczna zmiana kierunku obrotéw silnika przy dojezdzie do czujnika kraricowego.
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