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Dziekujemy za wybor naszego produktu.
Niniejsza instrukcja utatwi Paristwu prawidtowg obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwaga przez naszych specjalistow i stuzg
wytgcznie jako opis produktu. Na podstawie przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowa¢ o okreslonych cechach lub
przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania.

Informacje te nie zwalniaja uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego witasciwosci.
Zastrzegamy sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw produktu bez powiadomienia.

e  Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen.
e Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1.1

1.2

Zasady bezpieczenstwa i montazu

Zasady bezpieczenstwa

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcjg
obstugi;

Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnié sie, ze wszystkie przewody
zostaty podtaczone prawidtowo;

Nalezy zapewni¢ wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia

(np.: napiecie zasilania, temperatura, maksymalny pobdr pradu);

Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytgczern przewodéw, nalezy wytgczyé
napiecie zasilania.

Zalecenia montazowe

Ponizej zawarte zostaty zalecenia, do ktérych nalezy sie stosowaé, by zapewni¢ poprawng prace

sterownika.
1. W celu minimalizacji zaktécen przewdd taczacy silnik ze sterownikiem powinien by¢

ekranowany lub powinien by¢ skrecany parami (osobna skretka dla fazy A i B). Zaleca sie
takze stosowanie pierscienia ferrytowego na przewodzie silnika przy sterowniku.

Przewody sygnatowe (CLK, DIR, EN) nie powinny biec w poblizu przewodoéw silnika.
Ustawienie zbyt duzego pradu dla stabszego silnika spowoduje jego nieréwna prace,
szczegoOlnie przy ustawionym wiekszym podziale kroku (nasycanie sie uzwojen silnika). Przy
dtuzszej pracy spowoduje to jego silniejsze nagrzewanie sie, a w konsekwencji moze
doprowadzié do jego uszkodzenia.

Sterownik powinien by¢ montowany w pozycji pionowej w celu zapewniania poprawnej
cyrkulacji powietrza,

Przy pracy sterownika z duzymi prgdami nalezy zapewnic¢ jego dobre chtodzenie. W tym celu
nie zaleca sie montowania sterownika w zamknietych szafach sterowniczych, bez
wymuszonego dodatkowego obiegu powietrza. Nie nalezy zastania¢ wentylatora, ani go
blokowacd/zatrzymywac. Sterownik moze osigga¢ znaczne temperatury przy dtuzszej pracy
i przy petnym obcigzeniu.

- o

Montaz sterownika w zamknietej szafie. Zalecane odlegtosci od $cianek obudowy i montaz w pionie.
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2. Opis urzadzenia

2.1 Przeznaczenie

SMC108-WPv2 przeznaczony jest do wspdtpracy z dwufazowym silnikiem krokowym z uzwojeniem
bipolarnym (8- lub 4-przewodowym) lub unipolarnym 6-przewodowym wtgczanym jako bipolarny.
Umozliwia on sterowanie z petnym krokiem lub podziatem kroku 1/2, 1/4, 1/8, 1/16, a takze 1/5,
1/10, 2/5 wymuszajac statg warto$é pragdu w uzwojeniu niezaleznie od wartosci napiecia zasilania.

Wysokie napiecie zasilania i wysoki prad fazy pozwalajg na dynamiczne sterowanie nawet duzymi
silnikami krokowymi o momentach ponad 10 Nm.

Wiasciwosci SMC108-WPv2:

= Napiecie zasilania sterownika 15...75 VDC.

=  Regulowany prad uzwojenia silnika 3...8 A

= Podziat kroku: 1/1, 1/2, 1/4, 1/5, 2/5, 1/8, 1/10, 1/16
= Czestotliwos¢ przetgczania tranzystoréw 20 kHz

=  Automatyczna redukcja pradu

=  Optoizolowane wejscia

= Diody sygnalizujgce stan pracy sterownika

= Zabezpieczenie przecigzeniowe i termiczne

= Obudowa przystosowana do montazu na szynie DIN

2.2 Opis ztaczy i kontrolek sygnalizacyjnych

WEJSCIA
STERUJACE

SILNIK
KROKOWY
/B

B

IA

A

FUSE ERROR

GND ZASILANIE
voc+ 12...75VDC

Rys. 1 Opis ztaczy i kontrolek sterownika SMC108-WPv2.
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G U Q Q Diody sygnalizacyjne

PWR ERR EN DIR Sygnalizacja wejscia kierunku DIR

Sygnalizacja wejscia EN

Miga 5/sek — przecigzenie pragdowe sterownika
Miga 2/sek — przecigzenie termiczne

Sygnalizacja zasilania sterownika

FUSE ERROR — dioda sygnalizujgca zadziatanie wbudowanego bezpiecznika (wewnatrz obudowy)

SW — przetaczniki konfiguracji sterownika

Masa zasilania

Zasilanie maks. 75 VDC

Wejscie zezwolenia +

Wejscie zezwolenia -

Wejscie kierunku +

Wejscie kierunku -

Wejscie kroku +

Wejscie kroku -

Zasilanie sterownika
1 GND

2 VDC+
Wejscia sterujace
3 EN+

4 EN-

5 DIR+

6 DIR-

7 CLK+

8 CLK-

Silnik krokowy

9 Faza /B

10 Faza B

11 Faza /A

12 Faza A

Ztacze silnika krokowego

Opis ztgcz sterownika.

2.3 Zasilanie

Do zasilania sterownika zaleca uzywac sie zasilacza niestabilizowanego o napieciu wyjsciowym
w zakresie +15..+75 V. Zasilacz musi tez odebra¢ energie zwrotng silnika, co umozliwiaja

kondensatory wyjsciowe o pojemnosci co najmniej 4700uF.

Przyktadowe wartosci wydajnosci prgdowych zasilania sterownika:

Prad silnika [A]

Zasilanie [V] 2 4 6 8
24 1,5 3 4 5
36 1 2 3 4
72 0,5 1,5 2,5 3,5

Wyizsze napiecie zasilania pozwala uzyskac bardziej dynamiczng prace silnika oraz osigga¢ wieksze

predkosci obrotowe.

Do zasilania sterownika zaleca sie uzy¢ dedykowanego zasilacza ZN350-L firmy WObit o napieciu

wyjsciowym 72 V.

UWAGA!

uszkodzenie sterownika.

Odwrotna polaryzacja lub przekroczenie maksymalnego napiecia zasilania moze spowodowac

Zbyt mate kondensatory wyjsciowe lub ich brak mogg uszkodzi¢ sterownik lub powodowac jego
niewtasciwg prace, podczas pracy sterownika z wysokim napieciem zasilania i duzym silnikiem,
ktory pracuje dynamicznie (gwattowne zmniejszanie jego predkosci).

Sterownik posiada zabezpieczenie w postaci wewnetrznego bezpiecznika — jego zadziatanie
sygnalizowane jest zatgczeniem czerwonej diody przy gniezdzie zasilania.
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2.4 Silnik krokowy

Silnik nalezy podtaczy¢ do sterownika za pomocy przewodu 4-zytowego. W celu minimalizacji
zaktocen zaleca sie uzycia skrecanego parami przewodu (A z /A, B z /B), najlepiej dodatkowo
ekranowanego. W przypadku silnikéw unipolarnych (posiadajgcych 6 lub 8 wyprowadzen) nalezy

podtgczyc je wedtug ponizszych przyktaddow.

B
B
/A /
A “'* % ¢
A ) Silnik krokowy bipolarny
/B I
B
IA
A
L AT
.< Silnik krokowy unipolarny
A ; ¢ i
— (wigksza predkos¢)
B g
B*
B
IA B
A A
"A‘. Silnik krokowy unipolarny
A ; ¢
(wiekszy moment)

Podtaczenie silnika bipolarnego
Przyktad podtaczenia silnika krokowego bipolarnego.

Potaczenie silnika unipolarnego réwnolegte

Uzwojenia potgczone réwnolegle w celu uzyskania wiekszej
predkosci maksymalnej silnika

Zwiekszony maksymalny prad/faze w stosunku do
nominalnego x1,4 (przyktadowo silnik o pradzie 2A, moze by¢
sterowany prgdem maks. 2,8A)

Potaczenie silnika unipolarnego szeregowe

Uzwojenia potgczone szeregowo w celu uzyskania wiekszego
momentu silnika

Zmniejszony maksymalny prad/faze w stosunku do
nominalnego x0,7 (przyktadowo silnik o pradzie 2A, moze by¢
sterowany prgdem maks. 1,4A)

UWAGA!

uszkodzenie sterownika.

Nigdy nie nalezy odtacza¢ silnika od sterownika podczas jego pracy. Moze to spowodowac

2.5 Wejscia sterujgce

Wszystkie wejscia sterujgce (CLK, DIR, ENABLE) sg optoizolowane. Pracujg one w standardzie 5...24V.
Sygnaty sterujgce nalezy podfgcza¢ wg ponizszego schematu:

Sygnat réZznicowy

Tabela standw pracy sterownika

Sygnat NPN

kN

Sygnat PNP Wejécia sterownika

CLK/DIR

Stan ENABLE DIR CLK
Wejscie

Naped wytgczony (silnik nie trzyma momentu) OFF X X

Naped wtgczony (silnik trzyma moment) ON X OFF / ON

Obroty silnika w ,,*prawo” ON OFF Iir

Obroty silnika w ,,*lewo” ON ON Ir

ON —wejscie aktywne;

www.wobit.com.pl
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X —nieistotne;

* kierunki przyjete umownie
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2.6 Opis przetgcznikéw konfiguracyjnych

Konfiguracja sterownika odbywa sie przy pomocy przetgcznikéw 1-8 na panelu przednim sterownika:

Prad 11 12 13 Podziat S3 S2 S1
3 OFF OFF OFF 1/1 OFF OFF OFF
3,5 ON OFF OFF 1/2 OFF ON OFF
4,0 OFF ON OFF 2/5 ON ON OFF
4,5 ON ON OFF 1/4 OFF OFF ON
5,5 OFF OFF ON 1/5 ON OFF ON
6,5 ON OFF ON 1/8 OFF ON ON
7 OFF ON ON 1/10 ON ON ON
8 ON ON ON 1/16 ON OFF OFF

R=0ON ->maks.|=50% <€—— “—» F=0FF->maks. CLK = 40Khz

F=0ON ->maks. CLK = 15Khz
Redukcja pradu (R): Po wtaczeniu redukcji prad zostanie zredukowany o 50% po czasie 1 sek. od
ostatniego impulsu na wejsciu CLK.

Filtracja (F): Po zatgczeniu filtracji eliminowane sg zaktdcenia szpilkowe, minimalna szerokos¢ impulsu
CLK powinna wynosi¢ 30ps.

2.7 Sygnalizacja btedéow

Dioda LED ERR miga w rownych odstepach — przecigzenie sterownika.
Dioda LED ERR miga w nieréwnych odstepach — przegrzanie sterownika.

By zresetowac btad sterownika nalezy zdjg¢ sygnat EN (zezwolenia), lub wytgczy¢ i wigczy¢ zasilanie

sterownika.
Dioda FUSE ERROR zapalona — awaria sterownika, uszkodzenie wewnetrznego stopnia mocy.
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3. Parametry techniczne

Zasilanie 15..75VDC,
Prad fazy silnika 3..8A
Czestotliwos¢ PWM 20 KHz

Podziaty kroku 1,%,%,1/8,1/16, 1/5, 2/5, 1/10
Sygnaty sterujace CLK,DIR,EN Stan niski: <2 V, Stan wysoki 5..24 V
Sygnaty wejsciowy CLK Maks. czestotliwosé 40 KHz (Filtracja OFF)

Maks. czestotliwos¢ 15 KHz (Filtracja ON)

Zakres temperatur pracy

0°C..+50°C

Obudowa

Wymiary: 120 x 101 x 23 mm
Stopien ochrony: IP20
Mocowanie: uchwyt na szyne DIN

0clL

“«——> >
€C oz

\ 4

LOL

www.wobit.com.pl

Instrukcja obstugi SMC108-WPv2 —16.04.2019r. v.1.3

str.8



