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Dziekujemy za wybdr naszego produktu!
Niniejsza instrukcja utatwi Pastwu prawidtowg obstuge i poprawng eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaly z najwyisza uwagg przez naszych specjalistéw i stuzg jako opis
produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie przedstawionych informacji
nie nalezy wnioskowac o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania.

Informacje te nie zwalniaja uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci. Zastrzegamy
sobie mozliwo$¢ zmiany parametréw produktéw bez powiadomienia.

e Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen.
e Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujace znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudnié postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.
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1. ZASADY BEZPIECZENSTWA | MONTAZU

ZASADY BEZPIECZENSTWA

= Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy przeczytaé ze zrozumieniem niniejszg instrukcje,

=  Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie przewody zostaty
podtaczone prawidtowo,

= Zapewni¢ wtasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzgdzenia (napiecie zasilania, temperatura,
maksymalny pobér pradu),

= Przed dokonaniem modyfikacji przytgczen przewoddw, nalezy wytaczyé napiecie zasilania.

ZALECENIA MONTAZOWE

W srodowiskach o poziomie zaktdcen, ktére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujgcych sSrodkéw
zapobiegajgcych ewentualnemu zaktécaniu pracy urzadzenia:

= Uziemiac lub zerowa¢ metalowe szyny, na ktérych montowane sg przyrzady listwowe,

= Nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzadzenia duzej mocy bez odpowiednich filtrow
sieciowych,

= Stosowac ekranowanie przewodow zasilajgcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym uziemienie dla
ekranu powinno by¢ podtaczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia,

= Dla zasilania silnika stosowac¢ skrecane parami przewody, oraz jesli to mozliwe stosowac koralik
ferrytowy zaktadany na przewadd,

= Unika¢ prowadzenia przewoddéw sterujgcych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim sgsiedztwie do
przewoddéw energetycznych i zasilajgcych,

= Unika¢ bliskosci urzadzen generujacych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub
impulsowych (obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy),

= W przypadku urzadzen w postaci modutu (otwarta obudowa) zaleca sie montowac je w ekranowanej
obudowie.
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2. Opis Sterownika

2.1 Przeznaczenie

Miniaturowy sterownik SMC64v2 przeznaczony jest do wspotpracy z dwufazowym silnikiem krokowym
z uzwojeniem bipolarnym (8- lub 4-przewodowym) lub unipolarnym 6-przewodowym witgczanym jako
bipolarny. Umozliwia on sterowanie z petnym krokiem lub podziatem krokuna2/4/5/ 8 /10 lub 16 czesci
wymuszajgc statg wartos¢ pradu w uzwojeniu silnika niezaleznie od wartosci napiecia zasilania. Kazdy impuls
taktujgcy powoduje obrot silnika o jeden krok, pét kroku 1/4,1/5, 1/8, 1/10 lub 1/16 kroku w zaleznosci od
wyboru podziatu zworkami M1, M2 i M3. Prad znamionowy silnika ustalany jest za pomocg miniaturowych
przetgcznikdéw w zakresie 1,2 — 3,5A. W trybie obnizonego poboru pradu (do 50%) decyduje zanik impulséw
zegarowych (automatyczna redukcja po 0,5sek).

Sterownik SMC 64v2 standardowo posiada aktywne chtodzenie w postaci radiatora z wentylatorem
(W) i przeznaczony jest do mocowania na szynie monterskiej. Do zabudowy w urzgdzeniu przewidziano tez
wersje (B) z radiatorem katowym z blachy aluminiowej (grubosé¢ 2mm).

Wiasciwosci

=  Mikroprocesor, scalone stopnie mocy dla silnikdw dwufazowych bipolarnych,

= Ochrona temperaturowa, napieciowa i przeciwzwarciowa (czesciowa, nie zabezpiecza przed
zwarciem do zasilania i pomiedzy fazami),

= Napiecie zasilania maks. 40V DC,

=  Wysoki prgd znamionowy 3,5A (4A chwilowy),

=  Praca petno-, potkrokowa lub mikrokrokowa (1/4, 1/5, 1/8, 1/10, 1/16),

= Dwie programowalne czestotliwosci taktowania,

=  Wejscie napieciowe 0..5V do sterowania wewnetrznym generatorem sygnatu kroku,

=  Funkcja miekkiego startu i nawrotu,

= (Czestotliwos$¢ czopowania 20kHz,

= Optoizolacja sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych,

=  (Qdtaczalna automatyczna redukcja pradu,

= Wskaznik LED dla zasilania i wyjscia btedu,

= Zasilanie, sygnaty do silnika i sterujgce na listwach roztgcznych typu Combicon.

2.2 Zasilanie

Sterownik musi by¢ zasilany ze zrédta o odpowiednim napieciu wyjSciowym (maks. 40V) i wydajnosci
pradowej. Zasilacz musi tez odebra¢ energie hamowania silnika, co umozliwiaja kondensatory wyjsciowe
0 pojemnosci co najmniej 4700uF. Zaleca sie stosowanie (dedykowanych dla sterownikow) zasilaczy ZN100 dla
matych i ZN200 dla duzych silnikow.

A UWAGA: Nie nalezy przekracza¢ maksymalnego napiecia zasilania sterownika, gdyz moze to
spowodowac jego uszkodzenie.
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2.3 Potaczenie z silnikiem
W celu zminimalizowania zaktécen wynikajgcych ze sposobu pracy sterownika (regulacjg pradu

szerokoscig wypetnieniem) przewody doprowadzajace sygnaty dla faz silnika powinny by¢ skrecane parami (A z
/A, B z /B). Ponadto zaleca sie zaktadanie pierscienia (koralika) ferrytowego na przewodzie.

2.4 Schemat blokowy
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2.5 Sposéb oznaczania

SMC64v2 - WP — wersja z wentylatorem i uchwytem szyny monterskiej
SMC64v2 - BP — wersja z radiatorem katowym bez wentylatora i uchwytu

2.6 Widok i opis ztacz
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Sygnaly sterujace 5-6 V1 -—wybdr predkosci V1
1 anoda transoptora sygnatu taktujgcego 7-8 M2 — podziat kroku
2 jw. katoda 9-10 M1 - podziat kroku
3 anoda transoptora sygnatu kierunku 11-12 redukcja pradu zatrzymania
4 jw. katoda 13-14 NC - nie podtaczac
5 katoda transoptora sygnatu zezwolenia 15-16 An — aktywacja wejscia Ain
6 jw. anoda 17-18 Miekki start

7 emiter transoptora sygnatu wyjscia (OUT)
8 kolektor transoptora sygnatu wyjscia (OUT)

J5
Wyjscie do silnika J6
1faza A
2 faza /A
3fazaB
4 faza /B
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19 - wyjscie +5V
1-2 M3 - podziat kroku

Wejscie napieciowe 0..5V / wejscie
potencjometru

1 GND - masa sygnatu

2 Ain —wejscie sygnatu

3  +5 —wyjscie +5V

4
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3. KONFIGURACIA STEROWNIKA

3.1 Wybér podziatu kroku

Podziat krokowy realizowany jest za pomocg zworek M1, M2 i M3 wg ponizszego schematu:

Petny krok % kroku % kroku 1/8 kroku 1/16 kroku 1/5 kroku | 1/10 kroku

ms[= ] m3[o ] M3[ ] Ma[= ] w3 M3 [ w5

M1 M1 M1 M1 |
M1 | M1 M1
M2 M2 ] M2 M2 M2 M2 M2

[ ] ] ® ® ® L [
2 21
krokéw / obrét*

200 (400) 400 (800) 800 (1600) | 1600 (3200) | 3200 (6400) | 1000 (2000) | 2000 (4000)

* dla silnika o skoku 1,8° (w nawiasie 0,9°)
3.2 Wybér pradu silnika

Wybér pradu silnika realizowany jest za pomocg przetacznika SW wedtug tabeli ponizej:

Prad na faze SwW1 SW2 SW3
3,5[A] OFF OFF OFF

3 [A] ON OFF OFF

2,4 [A] OFF ON OFF
2,15 [A] ON ON OFF
1,4 [A] OFF OFF ON

1,3 [A] OFF ON ON

1,2 [A] ON ON ON
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3.3 Tryby pracy sterownika
Sterownik SMC64v2 moze pracowac w 3 trybach pracy:

1) Tryb podstawowy — sygnat kroku jest podawany z zewnatrz na wejscie CLK + i CLK-. Maksymalna
czestotliwosé jakg mozna podac na wejscie sterownika to 60KHz. Powyzej tej czestotliwosci nie jest
gwarantowana poprawna praca sterownika,

2) Tryb wybranej predkosci V1/V2 — sterownik umozliwia wybranie jednej z predefiniowanych
czestotliwosci wybieranych zworkami V1 i V2. Wdéwczas nie jest konieczne podawanie zewnetrznych
sygnatéw CLK, sterownik sam generuje sygnat zegara,

3) Tryb wejscia 0..5V (Ain) — w trybie tym mozliwe jest zadawanie czestotliwosci dla wewnetrznego
generatora poprzez zmiane wartosci napiecia na wejsciu Ain (J6). Mozliwe jest takze podtgczenie
potencjometru.

Poszczegdlne tryby pracy sg opisane doktadniej w dalszej czesci instrukgji.

3.3.1 Tryb wybranej predkosci V1/V2

Sterownik moze pracowad w trybie statej czestotliwosci taktowania po jej wybraniu za pomocg zworek V1 i V2
na pinach ztacza J3, wedtug ponizszego schematu:

Start
Vi V2 bez generacji
procedury
VA1 % ] Vi Vi
V2 V2 | V2
® o ® [
2 1 2 1 2 1 2

Przed dokonaniem wyboru predkosci nalezy jg zaprogramowaé. Zaprogramowana czestotliwo$é jest
przechowywana w nieulotnej pamieci sterownika, dzieki temu jest ona dostepna takie po wytgczeniu
i wiaczeniu zasilania sterownika. Po zaprogramowaniu predkosci zostaje zadana, gdy na wejscie CLK podany
zostanie stan wysoki.

3.3.1.1 Procedura programowania predkosci V1i V2

Zarowno dla V1 i V2 mozna przypisa¢ jedng z nastepujacych, generowanych automatycznie czestotliwosci (Hz):

33 50 75 100 175 250 375 500 750 1000

1250 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000 5500

6000 6500 7000 7500 8000 8500 9000 9500 10000 | (Hz)

Kolejnosé czynnosci programowania czestotliwosci V1 (V2):
1) wytaczyc zasilanie sterownika,
2) podac sygnat zezwolenia EN (zaciski 5 i 6 ztgcza J2),
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3) witozyc¢ obie zwory V1i V2,
4) wtaczy¢ zasilanie sterownika — silnik powinien zaczg¢ sie obracac z narastajgcg co 0,5s predkoscig wg
tabeli powyzej,
5) w momencie osiggniecia odpowiedniej predkosci wyciggnac¢ zwore V1 (V2), a nastepnie V2 (V1)
6) wytaczyc zasilanie.
Powyisza procedura zaktada nieaktywne wejscie zegarowe (CLK)

Istnieje tez mozliwo$é zaprogramowania jako V1 i V2 czestotliwosci podawanych z zewnetrznego generatora.
W tym celu nalezy wytaczy¢ sygnat zezwolenia (EN nieaktywny), a na wejscie CLK (zaciski 1 i 2 ztacza J2)
podawac sygnat o zgdanej czestotliwosci, oraz wykona¢ czynnosci 4 do 6 przytoczonej powyzej procedury. W
tym przypadku nie ma jednak mozliwosci obserwowania pracy silnika.

3.3.2 Tryb wejscia 0..5V (Ain)
Tryb ten umozliwia zadawanie predkosci za pomocg wejscia analogowego Ain (J6).
Sygnat analogowy nalezy podtgczyé do ztacza J6. Mozna rédwniez podtgczyé GND Ain +5
bezposrednio potencjometr zgodnie z rysunkiem obok.

J6|00O

Procedura aktywacji wejscia Ain:

1) wytgczy¢ zasilanie sterownika,
2) wtozyé zworke AN,
3) witgczyc zasilanie sterownika.

Od tego momentu czestotliwos¢ generatora wewnetrznego sterownika jest
proporcjonalna do napiecia podawanego na wejscie Ain wg wzoru:

Feen (Hz) = Ain*204,8,
Przy czym dla napigcia <0,1V Fge, = O (silnik zatrzymany)
Dodatkowo zworkami V1 i V2 mozna przeskalowac czestotliwo$¢ generatora:

Feen = Ain*204,8 Feen = Ain*204,8*8 Feen = Ain*204,8*4
AN AN ] AN |
V1 ] Vi
V2 |
@ o @
21 2 1 2 1

& UWAGA: Na wejscie Ain mozna podawac napiecia z zakresu 0...5V. Nie nalezy przekraczac tego
zakresu.

3.4 Uktady wejs¢ sygnaldéw sterujgcych

Wejscia CLK, DIR, ENABLE oraz wyjscie OUT sg optoizolowane. Wejscia sterujace pracuja w standardzie 5V.
Sygnaty sterujgce nalezy podtgcza¢ wg ponizszego schematu:

www.wobit.com.pl Instrukcja obstugi -SMC64v2 — 02.12.2020 —v.1.4 str. 9




g

+5 Vzewn.
i 1 pnp

+5 Vzewn.

3.5 Tabela parametrow pracy sterownika

KROK EN KIERUNEK J3-v1 J3-V2 Rozruch AN Opis zdarzenia (0-zwarte, 1 rozwarte) silnik
(CLK) (DIR) (Softstart)
0 1 0 0 0 « 1 Programowanle, silnik kreci 5|e W prawo z S
narastajgcg co 1 sek. predkoscig
0 1 1 0 0 « 1 Programowanle, silnik kreci 5|e w lewo z <
narastajaca co 1 sek. predkoscig
0 1 « 051 0 « 1 Prog.ramow:fmle, prgdkosc zostaje przypisana Slub<
do pierwszej zworki
0 1 « 0 051 « 1 Prograrr?o.wanle,.predkosc zostaje przypisana Slub<
do drugiej zworki
0 0 X X X X 1 Silnik zatrzymany, brak pradu stoi
Praca z sygnatem z zewnatrz. Silnik kreci sie w
010101 1 0 1 1 X 1 prawo >
010101 1 1 1 1 « 1 Praca z sygnatem z zewnatrz. Silnik kreci sie w <
lewo
1 1 0 0 1 « 1 Silnik kr’e'u sie w prawo z zaprogramowang S
predkoscig V1
1 1 0 1 0 « 1 Silnik kt:ef:n sie w prawo z zaprogramowang
predkoscig V2
Silnik kreci sie w prawo, z miekkim
0->1 1 0 0 1 0 1 rozruchem, osiggajac zaprogramowana >
predkosciag
051 1 1 0 1 0 1 S|I.n|k k.re;u sie w lewo, z miekkim rolzr.uchem, <
osiggajac zaprogramowana predkosciag
1 1 0->1 0 1 0 1 S|I.n|k v'vykonuje nawrdét z miekkim rgzruchem <stop >
(1-0) 0siggajac zaprogramowang predkosé
1-0 1 X 0 1 X 1 Silnik staje stoi
0 1 « 11ub 0 11ub 0 « 0 Silnik kreu sie z predkoscia regulowang przez Slub<
potencjometr
Legenda: Dla kolumn, J3-V1, J3-V2,ROZRUCH, AN:

Dla Kolumny KROK, EN, KIERUNEK:
0- brak sygnatu (0V)

1- sygnat w stanie wysokim (+5V)
010101- sygnat generowany

0->1 podanie sygnatu

1->0 zanik sygnatu

www.wobit.com.pl

0- zwarte piny
1- rozwarte piny
0->1—rozwarcie pindw w trakcie pracy urzadzenia
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4. DANE TECHNICZNE

Typ SMC64v2

Zasilanie 18..40V

Pobodr pradu na faze Regulowany: 1,2..3,5 A

Podziat kroku 1,1/2,1/4,1/5,1/8, 1/10, 1/16

Wewnetrzny generator dla sygnatu kroku Tak

Budowa Otwarta z radiatorem i wentylatorem lub bez

5. OGOLNE WARUNKI EKSPLOATACJI

Uzycie opisywanych urzadzen w systemach o specjalnym znaczeniu (np. medycznych,
w pojazdach, itp.) wymaga stosowania dodatkowych zabezpieczen, przeciwdziatajgcych btedom
funkcjonowania.

Urzadzenia muszg by¢ poprawnie montowane w panelu. Niestosowanie moze spowodowac
porazenie pragdem.

Nie wolno podtaczac urzadzen zewnetrznych jesli urzagdzenie jest wtgczone.

Nie nalezy samodzielnie rozmontowywac i dokonywaé przerdbek urzadzenia. W razie potrzeby
prosimy o kontakt. Nieautoryzowane dokonywanie zmian moze grozi¢ porazeniem lub
spowodowac pozar. Powoduje tez utrate gwarancji.

Niniejsze urzadzenia nie mogg byc¢ eksploatowane na wolnym powietrzu. Mogtoby to
spowodowac porazenie prgdem i skrdcié czas poprawnego funkcjonowania urzadzenia.

Potaczen zewnetrznych nalezy dokonywaé przewodami ZOAWG.

Przekraczanie zalecanych parametréw pracy moze prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia lub
pozaru.

Do czyszczenia urzadzenia nie wolno stosowac srodkow zawierajgcych wode lub oleje.

W przypadku koniecznosci przetransportowania urzadzenia (np. w celu dokonania naprawy)
nalezy zadbaé o staranne zapakowanie, uniemozliwiajgce powstanie szkdd.
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6. Informacje uzupetniajace

Duze prady sterujgce w potgczeniu z indukcyjnoscia uzwojen silnika wywotujg szkodliwe rezonanse
odksztatcajgce przebieg pradu i wptywajgce niekorzystnie na liniowosé ruchu silnika. Jest to szczegdlnie
dokuczliwe w przypadku wiekszych predkosci. Typowe sterowniki nie nadazajg zwykle za zmianami pradu
w uzwojeniach powodujgc znaczne deformacje jego przebiegu.

Sterownik SMC64 umozliwia znaczne ograniczenie tych zjawisk dzieki wbudowanym w driver, zaawansowanym
trybom sterowania wartoscig pradu (tzw. tryb fast i mixed), nadgzajgcym za jego zmianami w funkcji predkosci
i podziatu krokowego. Ponizsze rysunki przedstawiajg przebiegi pragdu uzwojen z zastosowaniem ww. trybdw
w stosunku do przebiegéw odksztatconych w skutek sterowania w typowym trybie (tzw. slow) ,dla réznych
predkosci i podziatéw krokowych.
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petny krok 9! |
7 |
Wartosé bezwzgledna odksztatcen pradu Ogdlny obraz pracy mikrokrokowe] w irybach slow, mixed i fast
przy pracy petno- i mikrokrokowej
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1/2 kroku, 50 kr/s, 100% slow 1/2kr., 50 krfs, 50%/50% mixed 1/2 kroku, 50 kr/s, 100% fast 1/4kroku, 50 k/s, 100% slow
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1/4kr., 50 krfs, 50%/50% mixed 1/4 kroku, 50kr/s, 100% fast 1/8kr., 100kr/s, 100% siow 1/8 kr, 100 ks, 50%/15%/35% mixed
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1/8 k., 200krs, 50%/15%/35% mixed  1/8kr, 200 kr/s, 50%/50% mixed  1/8kr, 333ki/s, 50%/50% mixed  1/8 kr, 666 ki/s, 50%/50% mixed
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